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Dzi kujemy za zakup przemiennika cz stotliwo ci LG! 

INSTRUKCJA BEZPIECZE STWA

Aby zapobiec uszkodze  i awarii urz dzenia, przeczytaj t  instrukcj . Nieprawid owa praca 

wynikaj ca ze zignorowania instrukcji obs ugi mo e spowodowa  znaczne uszkodzenia.  

 Po przeczytaniu tej instrukcji, pozostaw j  w miejscu atwo dost pnym dla osoby 

maj cej styczno  z przemiennikiem.  

 Instrukcj  t  powinna posiada  osoba, która aktualnie obs uguje urz dzenie i jest 

odpowiedzialna za jej dzia anie.

 UWAGA 

Nie zdejmuj obudowy przemiennika, kiedy podane jest zasilanie
Nie uruchamiaj przemiennika przy zdj tej obudowie.  
Pokryw  przedni  nale y zdejmowa  tylko w przypadku pod czania przewodów lub 
przy przegl dach okresowych, ale tylko przy od czonym zasilaniu.
Pod czanie przewodów lub przegl dy okresowe powinny by  wykonywane, co 
najmniej po up ywie 10 minut od od czenia zasilania I po sprawdzeniu, e napi cie 
na szynie DC spad o poni ej 30V DC.
Przy pod czaniu przewodów r ce powinny by  suche. 
Nie u ywaj przewodów z uszkodzon  izolacj .
Nie poddawaj przewodów cieraniu, zbytnim napr eniom oraz ciskaniu. 

       W przeciwnym razie mo e doj  do pora enia pr dem.

Instaluj falownik na niepalnych powierzchniach oraz w pobli u takich materia ów. W
przeciwnym razie mo e doj  do po aru.
Od cz zasilanie, je eli falownik dozna  uszkodzenia. W przeciwnym razie mo e to 
spowodowa  dalsze uszkodzenia. 
Nie dotykaj cz ci przewodz cych przy zasilonym urz dzeniu gdy  mog  one by
gor ce. W przeciwnym razie mo e doj  do poparze  skóry. 
Nie podawaj zasilania, gdy przemiennik jest uszkodzony lub, gdy brakuje w nim 
jakiejkolwiek cz ci. W przeciwnym razie mo e doj  do pora enia pr dem.
Nie wk adaj papieru, elementów z drewna lub metalu lub innych cia  obcych do 
urz dzenia. W przeciwnym razie mo e doj  do pora enia pr dem. 

RODKI OSTRO NO CI

Przenoszenie i instalacja 

Przy przenoszeniu zwró  uwag  na wag  produktu. 
Instaluj urz dzenie zgodnie z instrukcj  uruchomienia.  
Nie zdejmuj pokrywy falownika podczas transportu. 
Nie stawiaj ci kich elementów na falownik. 
Sprawd  czy w a ciwa jest pozycja urz dzenia przy transporcie. 
Nie rzucaj opakowaniem z urz dzeniem lub samym urz dzeniem.
Impedancja doziemna powinna a by  mniejsza ni  100  dla zasilania 1-fazowego lub mniej ni
10  dla zasilania 3-fazowego.  
U ytkuj falownik przy zachowaniu nast puj cych warunków rodowiskowych: 
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Temp. zewn trzna pracy - 10 ~ 40 �

Wilgotno  90% lub mniej 

Temp. przechowywania - 20 ~ 65 �

Lokalizacja 
Miejsca chronione przed korozj , niepalne, oparami 

oleju i kurzem. 

Wysoko  i wibracje 
Max. 1,000m nad poziomem morza, Max. 5.9m/sec2

(0.6G) lub mniej 
Ci nienie atmosferyczne 70 ~ 106 kPa 

Przewodowanie

Nie pod czaj kondensatorów do poprawy wspó czynnika mocy, d awików wej ciowych oraz 
filtrów wej ciowych na wyj cie falownika. 

Kolejno  pod czenia faz U, V, W na wyj ciu falownika determinuje kierunek obrotów silnika. 

Pod czenie zasilania falownika na zaciski wyj ciowe spowoduje uszkodzenie urz dzenia.

Przed rozpocz ciem pod czania przewodów nale y dok adnie przeczyta  instrukcj .

Zawsze najpierw zamontuj przemiennik a dopiero pó niej pod czaj przewody.  

Próbny start

Sprawd  wszystkie niezb dne parametry przed uruchamianiem. Zmiana niektórych 
parametrów mo e by  wymagana z uwagi na charakter obci enia.

Zawsze podawaj w a ciwe napi cie zasilania na zaciski falownika. W przypadku zasilania 1-
fazowego przemiennika nie podawaj na zaciski napi cia mi dzyfazowego. W przeciwnym razie 
dojdzie do uszkodzenia urz dzenia.

rodki ostro no ci przy uruchomieniu

Przy wybraniu opcji autorestartu uwa aj, aby nie dotyka  cz ci wiruj cych silnika, gdy  po 
ust pieniu awarii zacznie on pracowa .

Przycisk stop na klawiaturze jest aktywny, gdy wybrana jest taka opcja sterowania. 

Po resecie awarii nale y uwa a , gdy  przy za czony sygnale start oraz gdy mamy obecny 
sygna  zadaj cy pr dko ci. W takich warunkach silnik mo e nagle zacz  si  obraca ..

Nie zmieniaj b d  modyfikuj adnej cz ci w falowniku. 

Nie u ywaj stycznika na wej ciu falownika w celu za czania i wy czania silnika. 

U ywaj filtrów przeciwzak óceniowych do redukcji zak óce  elektromagnetycznych. W 
przeciwnym razie przemiennik mo e zak óca  urz dzenia znajduj ce si  w pobli u.

W przypadku waha  napi cia wej ciowego, u yj d awika sieciowego. Kondensatory do 
poprawy wspó czynnika mocy lub zasilacze na wej ciu falownika mo e powodowa  wzrost 
temperatury tych urz dze  lub ich uszkodzenie  

Przed programowaniem falownika i uruchomieniem silnika zresetuj ustawienia falownika do 
ustawie  fabrycznych (par. FU2-93) 

Sprawd  ustawienia cz stotliwo ci falownika przed uruchomieniem silnika. Dostosuj t
cz stotliwo  do mo liwo ci znamionowych silnika.  

rodki ostro no ci przed awariami

Przy wa nych maszynach zapewnij dodatkowe zabezpieczenia np. hamulec bezpiecze stwa, 

który b dzie ochrania  inne urz dzenia przed niebezpiecznymi skutkami awarii falownika.
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2. Charakterystyka przemienników cz stotliwo ci LG serii iP5A

Sterowany wektorowo przemiennik 
cz stotliwo ci LG serii iP5A jest 
najnowszym rozwi zaniem w dziedzinie 
nap dów pr du przemiennego koncernu 
LG & LS Industrial Systems. Szereg 
funkcji sprawia, e jest idealny do pracy w 
aplikacjach pompowych i 
wentylatorowych. 

Wbudowany regulator PID
Funkcja niezb dna do optymalnego utrzymywania sta ego poziomu procesów 
technologicznych 

Funkcja Dual PID

Sterowanie wielosilnikowe
Funkcja pozwalaj ca na sterowanie do 5 silników za pomoc  jednego przemiennika. W 
zale no ci od aktualnego procesu technologicznego (przep ywu wodu, ci nienia) falownik sam 
decyduje o za czaniu lub wy aczaniu dodatkowych silników. Obni a to znacz co koszty uk adu 
oraz daje oszcz dno  energii. 

Funkcja u pienia
Kolejna funkcja pozwalaj ca na du e oszcz dno ci energii. W aplikacjach, gdzie potrzebne jest 
sta e utrzymywanie danej warto ci (ci nienia, poziomu wody). Czasami wyst puje sytuacja e
przez d u szy czas przemiennik pracuje przy niskich cz stotliwo ciach. Funkcja ta pozwala na 
wy aczenie falownika, gdy pracuje przez dany czas poni ej zadanej cz stotliwo ci oraz za cza
si , gdy utrzymywana warto c spada poni ej poziomu „budzenia” falownika.  
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Funkcja wst pnego nagrzewania
Funkcja u ywana do pracy w warunkach bardzo wilgotnego rodowiska. Pozwala ona na 
zabezpieczenie silnika i przemiennika przed uszkodzeniem z powodu zawilgocenia. 

Funkcja lotnego startu
Funkcja pozwalaj ca na za czanie falownika w przypadku, gdy silnik jeszcze si  obraca po 
poprzednim wy aczeniu.  

Funkcja oszcz dzania energii
Falowniki serii iP5A, dedykowane konkretnie do pomp i wentylatorów, gwarantuje mo liwie
najwi ksz  zdolno  do oszcz dzania energii.   

Ci g y odczyt pobieranej energii
Falownik w czasie pracy na bie co przelicza zu ycie energii i pozwala na ci g y jej podgl d na 
wy wietlaczu falownika. 

Przemiennik cz stotliwo ci LG serii iP5A posiada równie  inne funkcje pozwalaj ce
na lepsze sterowanie procesami:

Lepsza ochrona silnika – falownik posiada wej cie PTC lub NTC z zabezpieczenia 
termicznego silnika 

Algorytm redukcji pr dów up ywno ciowych

Automatyczna zmiana cz stotliwo ci no nej w zale no ci od temperatury otoczenia 

Mo liwo c odczytu warto ci procesowych w ró nych jednostkach 

Mo liwo  swobodnej konfiguracji wszystkich wej i i wyj

Mo liwo  regulacji cz stotliwo ci wyj ciowej do 120 Hz 

Wbudowane z cze komunikacyjne RS 485 
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3. Dane techniczne przemienników cz stotliwo ci LG serii iP5A

Model

(SV xxx iP5A - 4) 
055 075 110 150 185 220

HP 7,5 10 15 20 25 30 Moc 

silnika kW 5,5 7,5 11 15 18,5 22

Pr d FLA [A] 12 16 24 30 39 45 

Cz stotliwo  0.01 ~ 120 Hz 

Dane

znam.

wyj ciowe Napi cie 3-fazowe 380 ~ 460 V

Napi cie 3-fazowe 380 ~ 460 V (-15% ÷ +10 %) Dane

znam.

wej ciowe 

Cz stotliwo 50 ~ 60 Hz ( 5 %) 

Waga [kg] 4,9 6 6 12,5 13 20 

Model

 (SV xxx iP5A - 4) 
300 370 450 550 750 900

HP 40 50 60 75 100 125 Moc 

silnika kW 30 37 45 55 75 90

Pr d FLA [A] 61 75 91 110 152 183 

Cz stotliwo  0.01 ~ 120 Hz 

Dane

znam.

wyj ciowe Napi cie 3-fazowe 380 ~ 460 V

Napi cie 3-fazowe 380 ~ 460 V (-15% ÷ +10 %) Dane

znam.

wej ciowe 

Cz stotliwo 50 ~ 60 Hz ( 5 %) 

Waga [kg] 20 27 27 29 42 43 

Model

 (SV xxxx iP5A - 4) 
1100 1320 1600 2200 2800 

HP 150 220 250 300 350 Moc 

silnika kW 110 132 160 220 280

Pr d FLA [A] 223 264 325 432 547 

Cz stotliwo  0.01 ~ 120 Hz 

Dane

znam.

wyj ciowe Napi cie 3-fazowe 380 ~ 480 V

Napi cie 3-fazowe 380 ~ 480 V (-15% ÷ +10 %) Dane

znam.

wej ciowe 

Cz stotliwo 50 ~ 60 Hz ( 5 %) 

Waga [kg] 101 101 114 200 200 
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Sposób sterowania Sterowanie U/f, Sterowanie wektorowe bezczujnikowe, Kompensacja po lizgu

Rozdzielczo  nastawy 

cz stotliwo ci

Rozdzielczo  nastawy cyfrowej: 0.01 Hz (poni ej 100 Hz), 0.1 Hz (powy ej 100 Hz) 

Rozdzielczo  nastawy analogowej: 0.01 Hz dla 60 Hz 

Dok adno  nastawy 

cz stotliwo ci

Cyfrowo: 0.01 % max. cz stotliwo ci wyj ciowej 

Analogowo: 0.1 % max. cz stotliwo ci wyj ciowej

Charakterystyka U/f liniowa, kwadratowa, u ytkownika U/f 

Mo liwo  przeci enia 120 % pr du znamionowego przez 1 minut

S
te

ro
w

a
n
ie

 

Forsowanie momentu R czne forsowanie momentu (0 ~ 15 %), Automatyczne forsowanie momentu 

Metoda sterowania klawiatura / Listwa zaciskowa / protoko y komunikacji 

Nastawa

cz stotliwo ci

Analogowo: 0 ~ 12V,  -12 ± +12V,  0 ~ 20mA , pulsowe,  Ext-PID      

Cyfrowo: Klawiatura 

Sygna  startu Sygna  pracy do przodu i ty u

Praca krokowa Nastawa do 18 pr dko ci krokowych oraz 8 czasów przyspieszania i hamowania                

(0 ~ 6000s.) przy u yciu wej  wielofunkcyjnych 

Stop awaryjny Natychmiastowe odci cia napi cia na wyj ciu falownika S
yg

n
a

y 
w

e
j

ci
o
w

e

Cz stotliwo

nadrz dna

Wybór pr dko ci nadrz dnej na wej ciu falownika. 

Funkcje pracy Poziom detekcji cz stotliwo ci, Alarm przeci enia, Utkni cie, Zbyt wysokie i niskie 

napi cie, Przegrzanie falownika, Praca, Zatrzymanie, Pr dko  sta , By-pass falownika, 

Szukanie pr dko ci

Wyj cie b du Przeka nik wyj ciowy (3A, 3C, 3B) – AC250V 1A, DC30V 1A 

S
yg

n
. 
w

yj
ci

o
w

e
 

Parametry wyj ciowe Cz stotliwo  wyj ciowa, Pr d wyj ciowy, Napi cie wyj ciowe, Napi cie szyny DC,  dwa do 

wyboru (wyj cie: 0 ~ 10V) 

P
ra

ca

Funkcje  Hamowanie pr dem sta ym, Ograniczenie cz stotliwo ci, Omijanie cz stotliwo ci, funkcja 

drugiego silnika, Kompensacja po lizgu, Ochrona przed zmian  kierunku, Autorestart, By-

pass falownika, Autotuning, Regulator PID, Lotny start, Zatrzymanie awaryjne, Hamowanie 

przep ywem, Pre-PID, Dual-PID, Sterowanie wielosilnikowe MMC, Easy Start, Wst pne

nagrzewanie

Wy czenie awaryjne Zbyt du e i niskie napi cie, Przeci enie, Zwarcie doziemne, Przegrzanie falownika, 

Przegrzanie silnika, Brak fazy na wyj ciu, B d zewn trzny, B d komunikacji, Utrata 

sygna u zadaj cego, B d sprz towy

Alarm falownika Ochrona przed utykiem, Alarm przeci enia, B d czujnika temperatury O
ch

ro
n
a

Autorestart Mo liwo  do 10 prób autorestartu 

Warto ci

wy wietlane

Cz stotliwo  wyj ciowa, Pr d wyj ciowy, Napi cie wyj ciowe, Nastawa cz stotliwo ci, 

Pr dko  pracy, Napi cie szyny DC, Energia pobierana, Czas pracyCzas ostatniej awarii 

K
la

w
ia

tu
ra

Klawia-

tura B dy

wy wietlane

Pami  b dów i awarii  ( do 5 ostatnich ) przechowywana przez falownik 

Temperatura pracy -10 °C ~ 40 °C  

Temperatura

przechowywania

-20 °C ~ 65 °C

Wilgotno  powietrza Mniej ni   90 %, dla pracy przy 50°C – 30% ro
d
o
w

is
ko

Wibracje Poni ej 1000m  poni ej 5.9m/sec2 (=0.6g)
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4. Zaciski falownika oraz ich funkcje
Dla mocy 5,5kW – 30kW
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Dla mocy 37kW – 280kW
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Listwa zacisków si owych dla falowników o mocy 5,5kW i 30kW  

Listwa zacisków si owych dla falowników o mocy 37kW do 90kW  

Zacisk Opis

R
S
T

Zasilanie przemiennika cz stotliwo ci (3 fazy, 3x400V AC). 

U
V
W

Zaciski wyj ciowe silnika ( 3-fazy, 3x400V AC ). 

P1
P2

Zaciski szyny zbiorczej napi cia sta ego, zaciski pod czeniowe d awika DC

N Zacisk ujemny szyny zbiorczej DC.

Zaciski sterownicze 

Zacisk Funkcja Opis 

M1, M2, M3 
Wej cia wielofunkcyjne U ywane dla wej cia wielofunkcyjnego. Fabryczna warto

standardowa nastawiona na cz stotliwo  krokow  St1, St2, St3. (par. 
I/O-20, 21 i 22) 

M7 [FX] Praca do przodu Ruch do przodu w przypadku zwarcia z zaciskiem CM i zatrzymanie w 
przypadku rozwarcia. (par. I/O-26) 

M8 [RX] Praca do ty u Ruch do ty u w przypadku zwarcia z zaciskiem CM i zatrzymanie w 
przypadku rozwarcia.  (par. I/O-27) 

M6 [JOG] Cz stotliwo

nadrz dna 

Praca z cz stotliwo ci  nadrz dn  gdy zacisk jest zwarty z CM. Kierunek 
ustala si  sygna em FX (lub RX), który musi by  równie  zwarty (par. 
I/O-25)

M5 [BX] Blokada nap du Gdy zacisk BX jest zwarty z CM, to napi cie na wyj ciu
nap du jest od czane. Gdy silnik wykorzystuje do 
zatrzymania hamulec mechaniczny, to do od czenia sygna u
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wyj ciowego u ywa si  BX. Nale y zachowa  ostro no ,
poniewa  po zdj ciu sygna u BX uk ad startuje gdy podany jest sygna
startu FX lub RX. (par. I/O-24) 

M4 [RST] Kasowanie usterki S u y do kasowania b dów, które powoduj  wy czenie falownika. (par. 
I/O-23)

CM Zacisk wspólny Zacisk wspólny dla zacisków opisanych powy ej

24 Zasilanie 24V DC dla 
sterowania PNP 

Zacisk napi cia +24V DC dla sterowania PNP.  Mo e by
wykorzystywany równie  jako zewn trzne zasilanie +24V  max. 50mA 

V+  V- Zasilanie nastawiania 
Cz stotliwo ci sygna em
napi ciowym

Stosuje si  jako zasilanie dla analogowego nastawiania 
cz stotliwo ci ( np. potencjometru ). Maksymalna wydajno  wynosi 
+12V, 100mA. 

V1 Sygna  odniesienia 
cz stotliwo ci (napi cie)

U ywany jako sygna  odniesienia cz stotliwo ci. Jako sygna
wej ciowy wykorzystywane jest napi cie 0-10V DC lub dla V1S: -10-0 V 

I Sygna  odniesienia 
cz stotliwo ci (pr d)

U ywany jako sygna  odniesienia cz stotliwo ci, jako sygna
wej ciowy wykorzystywany jest pr d sta y 0-20mA. 
Rezystancja wej ciowa wynosi 250 .

A0, B0 Impulsowe zadawanie 
cz stotliwo ci

U ywane do impulsowego nastawiania cz stotliwo ci wyj ciowej 
falownika.

5G,  CM Zacisk wspólny Zacisk wspólny dla impulsowego zadawania cz stotliwo ci

NT, ET Wej cie czujnika 
termicznego silnika 

Wej cie z czujnika termicznego PTC lub NTC silnika. S u y do 
zabezpieczania silnika przed przegrzaniem. 

5G Zacisk wspólny dla 
wej cia NT, ET 

Zacisk wspólny dla wej cia czujnika PTC/NTC silnika

S0,  S1,  CM Wyj cia analogowe Wyj cie pomiarowe dla jednego z nast puj cych sygna ów:
cz stotliwo  wyj ciow , pr d wyj ciowy, napi cie wyj ciowe, napi cie
szyny DC. 
Nastawion  fabrycznie warto ci  standardow  jest cz stotliwo
wyj ciowa. Maksymalne napi cie wyj ciowe oraz pr d wyj ciowy
wynosz : 0-10V, 1mA. 

3A,3B,3C Wyj cie styku b du Jest aktywowane, gdy dzia a funkcja zabezpieczaj ca. Pr d zmienny: 
250V 1A , pr d sta y: 30V 1A  
Usterka: 3A-3C zwarte (3B-3C rozwarte). 
Praca: 3B-3C zwarte (3A-3C rozwarte). (par. I/O-80) 

A1 – C1 

A4 - C4 

Wyj cia wielofunkcyjne U ywa si  po zdefiniowaniu wielofunkcyjnego zacisku 
wyj ciowego. Pr d zmienny: 250V 1A lub mniej, pr d sta y:
30V 1A lub mniej. (par. I/O-76 do 79) 

5. Monta  przemiennika cz stotliwo ci

Falownik montowany w szafie sterowniczej musi posiada  z ka dej strony woln  przestrze . Wymagane 
odleg o ci to A= 100mm  B=50mm 
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Falownik nale y instalowa  w odpowiednim rodowisku (opisanym w instrukcji bezpiecze stwa). Ponadto 
w szafie sterowniczej nale y zapewni  w a ciwy przep yw powietrza

Wybór sterowania NPN/PNP

(NPN) U ycie napi cia wewn trznego falownika

(PNP) U ycie napi cia zewn trznego

U ycie napi cia z falownika (zacisk 24V) U ycie napi cia zewn trznego +24V 

DOBRZE LE

Wentylatory 

Umieszczenie kilku falowników w szafie  

Wentylacja

DOBRZE LE

Instalacja wentylatora szafowego 
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6. Procedura uruchomienia falownika LG serii iP5A

Podstawowymi parametrami potrzebnymi do uruchomienia falownika to DRV-03 i DRV-04.  Poruszanie 
si  po samych parametrach pokazane jest w punkcie z opisem klawiatur steruj cych w dalszej cz ci
instrukcji.

Pierwszy s u y do ustalenia, w jaki sposób realizujemy START/STOP falownika. Mo emy wybra  opcj
startu z klawiatury (Keypad) lub poprzez uk ad zewn trzny np. przyciski zewn trzne lub sterownik 
(Fx/Rx).   

Parametr DRV-04 s u y do wyboru, w jaki sposób regulujemy pr dko  obrotow  silnika. 
Mo emy wybra  regulacj  za pomoc  klawiatury (Keypad) lub sygna ami analogowymi: napi ciowym 
0..10V (V1), pr dowym 4…20mA (I) lub sum  tych sygna ów (V1+I), wejsciem impulsowym i poprzez 
komunikacj . Je eli pr dko  regulowana b dzie poprzez klawiatur , nastawiamy j  w parametrze DRV-
00.

GRUPA NAP DU (DRV) 

Wy wietlacz Warto  nastawiana 

Kod Parametr 

LCD LCD LED 

Opis
Nastawa
fabryczna

Mo liwo
ustawiania
podczas     
pracy 

DRV-00 Cz stotliwo
zadana

Cmd. Freq  0 ÷ FU1-30 (f. max) Parametr ustala cz stotliwo  na wyj ciu falownika.        
Podczas pracy na wy wietlaczu jest pokazana aktualna 
cz stotliwo  na wyj ciu falownika.                                
Podczas stopu pokazywana jest cz stotliwo  zadana.     
Parametr ten nie mo e by  wi kszy ni  FU1-30 
(cz stotliwo  maksymalna). Jednostka pr dko ci jest 
zmieniona na % gdy parametr DRV-16 ustawiony jest 
na "Rpm" . W przypadku stosowania sprz enia 
zwrotnego i regulatora PID ( APP-02 ="Yes") mo emy 
wybra  jedn  z jednostek z parametru I/O-86 do 88:  
[Speed], [%], [Bar], [MBar], [kPa], [Pa]  

0[Hz] Tak 

Keypad 9 Start/Stop realizowany poprzez przyciski na klawiaturze 
falownika. 

Fx/Rx-1 1 FX - za czenie pracy do przodu             
RX - za czenie pracy do ty u

Fx/Rx-2 2 

Sterowanie 
poprzez 
zaciski

FX - praca falownika                             
RX - wybór pracy przód/ty

DRV-03 Tryb sterowania 
nap dem START / 
STOP

Drive mode 

Int. 485 3 Sterowanie poprzez komunikacj  RS485 

Fx/Rx - 1 Nie 

Keypad - 1 0 Klawiatura 1                                                         Po 
przyci ni ciu przycisku PROG nale y nastawi dan
cz stotliwo  i po przyci ni ciu jeszcze raz ENTER 
falownik uzyska now  ustawion  cz stotliwo

Keypad - 2 1 Klawiatura 2                                                               
Po przyci ni ciu przycisku PROG mo na p ynnie 
regulowa  cz stotliwo  falownika przyciskami góra/dó

V1 2 V1 Sterowanie napi ciowe zaciskiem V1 w zakresie 0 
÷10[V].  

V1S 3 I  Sterowanie pr dowe zaciskiem I  w zakresie 0 ÷ 
20[mA]

I 4 I   Sterowanie pr dowe zaciskiem I  w zakresie 4 ÷ 
20[mA]

V1 + I 5 V1 + I    Równoczesne sterowanie sygna em 
napi ciowym V1 i sygna em pr dowym I 

Pulse 6 Pulse  Sterowanie za pomoc  wej cia impulsowego A0, 
B0

Int. 485 7 
Sterowanie poprzez komunikacj  RS485 

DRV-04 Metoda zadawania 
cz stotliwo ci 

Freq mode 

Ext.PID 8 
Wykorzystanie funkcji Ext.PID 

Keypad-1 Nie 
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Nastawienie cz stotliwo ci powy ej 60Hz

Fabrycznie cz stotliwo  maksymalna falownika jest ustalona na 60Hz. Je eli chcemy, aby cz stotliwo
pracy by a wy sza, nale y zmieni  j  w parametrze FU1-20. Dodatkowo, je eli pr dko  regulujemy 
poprzez sygna  analogowy napi ciowy (potencjometr), pr dowy lub wej cie impulsowe to musimy 
jeszcze zmieni  zakres regulacji cz stotliwo ci poprzez te sygna y w parametrach I/O-02 do I/O-16. 

Wy wietlacz Warto  nastawiana Opis 

Kod Parametr 

LCD LCD LED  

Nastawa
fabryczna

Mo liwo
ustawiania
podczas      
pracy 

FU1-30 Cz stotliwo
maksymalna

Max freq 40 ÷ 120[Hz] Maksymalna cz stotliwo  mo liwa do uzyskania na 
wyj ciu falownika.                                                     

60[Hz] Nie 

I/O-01 Sta a czasowa filtru dla 
wej cia sygna u V1 
(napi ciowego) 

V1 filter 0 ÷ 9999[ms] Dopasowanie reakcji falownika na sygna  napi ciowy 
0…10V                                                                     
Im wi ksza nastawa tym wolniejsza reakcja na 
skokow  zmian  sygna u zadaj cego 

100[ms] Tak 

I/O-02 Minimalne napi cie 
wej cia V1 

V1 volt x1 0 ÷ 12[V] Nastawa minimalnego napi cia wej cia V1, które 
uaktywnia dzia anie falownika.                                    
Parametry I/O-02 do 05 tworz  charakterystyk
liniow  po której porusza si  falownik przy zadawaniu 
sygna em napi ciowym. 

0.00[V] Tak 

V1 freq y1 0  ÷ FU1-30[Hz] 0.00[Hz} I/O-03 Cz stotliwo
odpowiadaj ca 
minimalnemu napi ciu
V1 V1[%] y1 0 ÷ 100[%] 

Cz stotliwo  odpowiadaj ca napi ciu w parametrze   
I/O-02.   Warto ci procentowe ustawiane s  przy 
regulacji PID oraz gdy w par I/O-86 do 88 wybrane s
jednostki "precent" "bar" "mbar" "Pa"  "kPa" 0[%]

Tak

I/O-04 Maksymalne napi cie 
wej cia V1 

V1 volt x2 0 ÷ 10[V] Nastawa maksymalnego napi cia ujemnego wej cia 
V1, po uzyskaniu którego falownik nie przyspiesza.  

10.00[V] Tak 

V1 freq y2 0  ÷ FU1-30[Hz] 60.00[Hz] I/O-05 Cz stotliwo
odpowiadaj ca 
maksymalnemu 
napi ciu V1 V1[%] y2 0 ÷ 100[%] 

Cz stotliwo  odpowiadaj ca napi ciu w parametrze      
I/0-04.       Warto ci procentowe ustawiane s  przy 
regulacji PID oraz gdy w par I/O-86 do 88 wybrane s
jednostki "precent" "bar" "mbar" "Pa"  "kPa" 100[%] 

Tak

I/O-06 Sta a czasowa filtru dla 
wej cia sygna u
pr dowego I 

I filter 0 ÷ 9999[ms] Dopasowanie reakcji falownika na sygna  pr dowy         
0 - 20mA (wej cie I).                                                  
Im wi ksza nastawa tym wolniejsza reakcja na 
skokow  zmian  sygna u zadaj cego 

10[ms] Tak 

I/O-07 Minimalny pr d
wej cia I 

I curr x1 0 ÷ 20[mA] Nastawa minimalnego pr du wej cia I, które 
uaktywnia dzia anie falownika.                                     
Parametry I/O-07 do 10  tworz  charakterystyk
liniow , po której porusza si  falownik przy zadawaniu 
sygna em pr dowym 

0[mA] Tak 

I freq y1 0  ÷ FU1-30[Hz] 0.0[Hz] I/O-08 Cz stotliwo
odpowiadaj ca 
pr dowi I/O-07 

I[%] y1 0 ÷ 100[%] 

Cz stotliwo  odpowiadaj ca napi ciu w parametrze     
I/O-07.     Warto ci procentowe ustawiane s  przy 
regulacji PID oraz gdy w par I/O-86 do 88 wybrane s
jednostki "precent" "bar" "mbar" "Pa"  "kPa" 0[%]

Tak

I/O-09 Maksymalny pr d
wej cia I 

I curr x2 0 ÷ 20[mA] Nastawa maksymalnego pr du wej cia I, po uzyskaniu 
którego falownik nie przyspiesza.  

20[mA] Tak 

I freq y2 0  ÷ FU1-30[Hz] 60.00[Hz] I/O-10 Cz stotliwo
odpowiadaj ca 
pr dowi I/O-09 

I[%] y2 0 ÷ 100[%] 

Cz stotliwo  odpowiadaj ca napi ciu w parametrze     
I/O-09.     Warto ci procentowe ustawiane s  przy 
regulacji PID oraz gdy w par I/O-86 do 88 wybrane s
jednostki "precent" "bar" "mbar" "Pa"  "kPa" 100[%] 

Tak

A+B 0 I/O-11 Wybór wej cia
pulsowego 

P pulse set 

A 1 

Wybór rodzaju sygna u impulsowego 
podawanego na wej cie falownika.  

1- A Nie 
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I/O-12 Sta a czasowa filtru dla 
wej cia sygna u
pulsowego P 

P filter 0 ÷ 9999[ms] Dopasowanie reakcji falownika na sygna  impulsowy 0-
10kHz wej cie pulsowe P).                                          
Im wi ksza nastawa tym wolniejsza reakcja na 
skokow  zmian  sygna u zadaj cego 

10[ms] Tak 

I/O-13 Minimalna 
cz stotliwo  wej cia 
pulsowego P 

P pulse x1 0 ÷ 10[kHz] Nastawa minimalnej cz stotliwo ci wej cia
impulsowego P, które uaktywnia dzia anie falownika.     
Parametry I/O-13 do 16  tworz  charakterystyk
liniow , po której porusza si  falownik przy zadawaniu 
sygna em pr dowym 

0[kHz] Tak 

P freq y1 0  ÷ FU1-30[Hz] 0.0[Hz] I/O-14 Cz stotliwo
odpowiadaj ca 
cz stotliwo ci pulsowej 
I/O-13 P[%] y1 0 ÷ 100[%] 

Cz stotliwo  odpowiadaj ca cz stotliwo ci 
impulsowej w parametrze  I/O-13.     Warto ci 
procentowe ustawiane s  przy regulacji PID oraz gdy 
w par I/O-86 do 88 wybrane s  jednostki "precent" 
"bar" "mbar" "Pa"  "kPa" 

0[%]

Tak

I/O-15 Maksymalny 
cz stotliwo  wej cia 
pulsowego P 

P pulse x2 0 ÷ 10[kHz] Nastawa maksymalnej cz stotliwo ci pulsowej wej cia
impulsowego P, po uzyskaniu którego falownik nie 
przyspiesza.                                                            
Obliczana wg wzoru:  (Obroty silnika/60)*liczba imp 
enkodera. 

10[khz] Tak 

P freq y2 0  ÷ FU1-30[Hz] 60.00[Hz] I/O-16 Cz stotliwo
odpowiadaj ca 
cz stotliwo ci pulsowej 
I/O-15 P[%] y2 0 ÷ 100[%] 

Cz stotliwo  odpowiadaj ca cz stotliwo ci 
impulsowej w parametrze     I/O-15.      Warto ci 
procentowe ustawiane s  przy regulacji PID oraz gdy 
w par I/O-86 do 88 wybrane s  jednostki "precent" 
"bar" "mbar" "Pa"  "kPa" 

100[%] 

Tak

Wybór pracy z regulatorem PID

Je eli chcemy aby falownik pracowa  w zamkni tej p tli sprz enia zwrotnego ( np. z czujnikiem 
ci nienia, temperatury itp.) nale y uaktywni  t  funkcj  w parametrze APP-02 

Wy wietlacz Warto  nastawiana 

Kod Parametr 

LCD LCD LED 

Opis
Nastawa
fabryczna

Mo liwo
ustawiani
a podczas  

pracy 

No 0 APP-02 Wybór pracy z 
regulatorem PID 

Proc PI 
mode 

Yes 1 

Nastawa na 1 powoduje wybór pracy falownika ze 
sprz eniem zwrotnym. Regulacja stosowana do 
utrzymywania sta ej pr dko ci, temperatury, ci nienia itp.  
Wybór rodzaju sygna u sprz enia w par. APP-06. a 
referencyjnego w par. APP-05   

No Nie 

Keypad-1 1 

Keypad-2 2 

V1 3 

V1S 4 

I 5 

V1+I 6 

Pulse 7 

Int 485 8 

APP-05 Wybór sygna u
zadaj cego dla 
regulatora PID 

Aux Ref Sel 

Ext. PID 9 

Wybór sygna u referencyjnego (zadaj cego) dla 
sterowania PID. Parametr aktywny, gdy APP-04="Yes"        

    

I 0 

V1 1 

APP-06 Wybór sygna u
sprz enia zwrotnego 
dla regulatora PID 

PID F/B 

Pulse 2 

Sygna  sprz enia zwrotnego mo e pochodzi  z czujników, 
regulatorów itp.                                                         
Mo e to by  sygna  pr dowy I (4..20mA), napi ciowy V1 
(0..10V) lub sygna  impulsowy "Pulse" 

I Nie 
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Powrót do ustawie  fabrycznych

Je eli zosta y zmienione jakiekolwiek parametry falownika a nap d nie pracuje w a ciwie, to nale y w 
pierwszej kolejno ci powróci  do ustawie  fabrycznych falownika poprzez zmian  FU2-93 

Wy wietlacz Warto  nastawiana

Kod Parametr 

LCD LCD LED 

Opis
Nastawa
fabryczna

Mo liwo
ustawiania
podczas      
pracy 

    Powrót do parametrów fabrycznych falownika. Kasuje 
wszelkie zmiany parametrów dokonane przez 
u ytkownika. 

No 0 Ustawienie po wej ciu do parametru 

All groups 1 Wszystkie parametry wracaj  do ustawie  fabrycznych 

DRV 2 Tylko parametry z grupy DRV 

FU1 3 Tylko parametry z grupy FU1 

FU2 4 Tylko parametry z grupy FU2 

I/O 5 Tylko parametry z grupy I/O 

EXT 6 Tylko parametry z grupy EXT 

COM 7 Tylko parametry z grupy COM 

FU2-93 Powrót do 
ustawie
fabrycznych

Para. Init 

APP 8 Tylko parametry z grupy APP 

No Nie 

7. Funkcje ochronne falownika iP5A

Przemiennik posiada funkcje ochronne, które fabrycznie nie s  w czone. Dla bezpieczniejszego dzia ania 
urz dzenia nale y je aktywowa  i prawid owo ustawi  parametry od FU1-50 do FU1-60. Szczegó owo 
parametry te s  wyja nione w rozdziale 8.  

Wy wietlacz Warto  nastawiana 

Kod Parametr 

LCD LCD LED 

Opis
Nastawa
fabryczna

Mo liwo
ustawiania
podczas      
pracy 

No 0 FU1-60 Wybór 
elektronicznego 
zabezpieczenia 
termiczego I²t 

ETH Select 

Yes 1 

Wybierane do ochrony silnika przed przegrzaniem. 
Parametr aktywuje parametry FU1-61 do 63.  

1 - Yes Tak 

FU1-61 Poziom 
elektronicznego 
zabezpieczenia 
termicznego dla 1 
minuty

ETH 1min FU1-62 ÷ 200[%] Nastawa maksymalnego pr du silnika przez 1 minut .   
Warto  jest procentem parametru FU2-43.  Nie 
mo e by  ustawione poni ej FU1-62.  Aktywowane 
przez FU1-60 = 1 

150[%] Tak 

FU1-62 Poziom 
elektroniczego 
zabezpieczenia 
termicznego dla 
pracy ci g ej

ETH cont 50 ÷ FU1-61[%]  
max.150%

Nastawa maksymalnego pr du silnika przy pracy 
ci g ej                                                                
Warto  jest procentem parametru FU2-43. 
Aktywowane przez FU1-60 = 1 

100[%] tak 

self-cool 0 FU1-63 Metoda ch odzenia 
silnika 

Motor type 

Forsed 1 

Wybór zastosowanego ch odzenia silnika: w asne - 0 
lub wymuszone - 1 (went. obcy).  

0 Tak 

FU1-64 Poziom alarmu 
przeci enia 

OL level 30 ÷ 110[%] Nastawa warto ci pr du, po przekroczeniu którego 
podany jest sygna  alarmu na wyj ciu 
przeka nikowym lub wielofunkcyjnym AX-CX                
Ustawiane jako procent FU2-43 (znam. pr d silnika). 

110[%] Tak 

FU1-65 Czas trzymania 
alarmu przeci enia 

OL Time 0 ÷ 30[s] Nastawa czasu, po którym  trzymany jest alarm 
przeci enia po przekroczeniu warto ci pr du FU1-64 

10[s] Tak 

FU1-66 Wybór wy aczenia OLT select No 0 Wybór czy falownik ma zatrzyma  silnik po 1 Tak 
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od przeci enia  Yes 1 przeci eniu termicznym. 

FU1-67 Poziom wy czenia 
od przeci enia 

OLT level 30 ÷ 150[%] Nastawa warto ci pr du, po przekroczeniu którego 
silnik ma by  zatrzymany.  Ustawiane jako procent 
FU2-43. 

120[%] Tak 

FU1-68 Czas opó nienia 
wy czenia od 
przeci enia 

OLT time 0 ÷ 60[s] Nastawa czasu zw oki wy czenia silnika po 
przekroczeniu warto ci parametru FU1-67 

60[s] Tak 

Ochrona falownika przed zanikiem fazy na wej ciu lub 
wyj ciu. Zabezpieczenie od cza napi cie na wyj ciu 
w przypadku awarii. 

100 Tak 

ochrona przed 
zanikiem fazy 

na wej ciu 

ochrona przed 
zanikiem fazy 

na wyj ciu

u ycie bypasu 
falownika 

Bit 3 Bit 2 Bit 1 

0 0 1 

0 1 0 

FU1-69 Ochrona przed 
zanikiem fazy na 
wej ciu / wyj ciu

Trip select 000÷111 (bit) 

1 0 0 
Nastawa parametru pozwala na ochron  silnika przed 
utykiem - przekroczeniem pr du nastawionego w par. 
FU1-71. Falownik nie pozwoli na wzrost tego pr du. 

000 Nie 

podczas 
przyspiesz. 

podczas ci g ej
pracy 

podczas 
hamowania 

Bit 3 Bit 2 Bit 1 

0 0 1 

0 1 0 

FU1-70 Wybór ochrony 
przed utykiem 

Stall prev 000÷111 

1 0 0 
FU1-71 Poziom ochrony 

przed utykiem 
Stall level 30 ÷ 150[%] Nastawa warto ci pr du aktywuj cego ochron  przed 

utykiem podczas przyspieszania, ci g ej pracy i 
hamowania.                                                      
Warto  jest procentem parametru FU2-33 (znam. 
pr d silnika) 

100[%] Nie 
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8. Klawiatury steruj ce oraz programowanie nap du
Klawiatura steruj ca LCD

Procedura zmieniania parametrów na wy wietlaczu LCD

1 . Przyciskaj c [MODE] chodzimy po grupach parametrów:  

DRV Grupa nap du Parametry podstawowe jak zadawanie cz stotliwo ci, czas 

przyspieszania / zwalniania itp. 

FU1 Grupa funkcyjna 1 Podstawowe parametry funkcyjne jak regulacja cz stotliwo ci

wyj ciowej, napi cia itp. 

FU2 Grupa funkcyjna 2 Parametry aplikacyjne jak operacja PID, ustawienie drugiego silnika 

itp.

I/O Grupa wej  / wyj  Parametry do konstrukcji sekwencji takich jak ustawienie 

wielofunkcyjnego terminala itp. 

EXT Grupa zewn trzna Wy wietlane w przypadku zainstalowania p ytki „Sub”. 

COM Grupa komunikacji Wy wietlane w przypadku zainstalowania p ytki komunikacji  

APP Grupa aplikacji Wy wietlane w przypadku p ytek dodatkowych 
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2. Naciskaj c [ ] lub [ ] przechodzimy po parametrach w danej grupie. W przypadku, gdy znamy 

numer parametru, mo emy go wpisa  w parametrze „Jump code” (pierwszy w ka dej grupie oprócz 

grupy DRV) i wtedy od razu przejdziemy do tego parametru.  

3. Przyciskaj c [PROG] wchodzimy do parametru.

4. Przyciskiem [SHIFT/ESC] poruszamy si  po poszczególnych cyfrach na wy wietlaczu

5. Przyciskaj c [ ] lub [ ] zmieniamy liczby lub funkcje w danym parametrze. 

6. Przyciskaj c [ENT] zatwierdzamy parametr. 

7. Przyciskiem [SHIFT/ESC] wracamy do parametru DRV-00 

Widok wy wietlacza LCD

DRV¢ºT/K    0.0 A
00  STP   0.00 Hz

Displays Description 

1) Grupa parametrów Wy wietlana jest grupa parametrów, w której aktualnie s  znajdujemy 

2) Wybór START/STOP Wy wietla sposób realizowania startu i stopu falownika 

K: Poprzez przyciski na klawiaturze 

T: Poprzez zaciski FX, RX na listwie zaciskowej falownika 

R: Poprzez komunikacji RS485 

O: Poprzez dodatkowe karty Sub  

3) Sposób zadawania 

pr dko ci

Wy wietla ród o zadawania cz stotliwo ci 

K: Poprzez klawiatur

V: Poprzez sygna  napi ciowy V1 (0 ~10V lub -10 - +12V)  

I:  Poprzez sygna  pr dowy I (4 ~ 20mA) 

P:  Poprzez wej cie impulsowe 

R:  Poprzez komunikacj  RS485 

U: Wybrana funkcja motopotencjometru – podany sygna  góra 

D: Wybrana funkcja motopotencjometru – podany sygna  dó

S: Wybrana funkcja motopotencjometru – podany sygna  stop

O: Poprzez kart  komunikacji Profibus, Modbus itd. 

X: Poprzez dodatkowe karty Sub 

J: Poprzez zacisk JOG – cz stotliwo  nadrz dna

1 ~15: Krok przy wyborze cz stotliwo ci krokowej 

4) Pr d wyj ciowy  Wy wietla aktualny pr d na wyj ciu falownika 

5) Numer parametru Wy wietla aktualny numer parametru w danej grupie. Zmieniamy przyciskami  

2) Wybór START/STOP 3) Nastawa cz stotliwo ci

4) Pr d wyj ciowy  

7) Cz stotliwo  wyj ciowa lub 

zadana 6) Status pracy 

5) Numer parametru 

1) Grupa parametrów 
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(góra), (dó )

6) Status pracy Wy wietla aktualny stan pracy falownika 

STP: Stop 

FWD: Paca do przodu 

REV: Praca do ty u

DCB: Hamowanie pr dem sta ym

LOP: Utrata sygna u zadaj cego na p ytce (b d DPRAM)

LOR: Utrata sygna u zadaj cego na p ytce komunikacyjnej

LOV: Utrata sygna u zadaj cego analogowego napi ciowego (V1: 0~12V lub -10 - 

+12V)

LOI: Utrata sygna u zadaj cego analogowego pr dowego (I: 4~20mA) 

LOS: Utrata sygna u zadaj cego na p ytce dodatkowej Sub 

7) Cz stotliwo  wyj ciowa 

     Cz stotliwo  zadana 

Wy wietla cz stotliwo  wyj ciow  podczas pracy 

Wy wietla cz stotliwo  zadan  podczas trybu stop. 
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Wy wietlacz

LCD LCD LED

DRV-00 Cz stotliwo  zadana Cmd. Freq      0[Hz] Tak

DRV-01 Czas przyspieszania Acc. time 20[sec] Tak

DRV-02 Czas zatrzymania Dec. time 30[sec] Tak

Keypad 0

Fx/Rx-1 1

Fx/Rx-2 2

Int. 485 3
Keypad - 1 0

Keypad - 2 1

V1 2

V1S 3

I 4

V1 + I 5

Pulse 6

Int. 485 7

Ext.PID 8

9. Opis wszystkich parametrów falownika

GRUPA NAP DU (DRV)

Kod Parametr
Nastawa

fabryczna

Mo liwo

ustawiania

podczas

pracy

Warto  nastawiana
Opis

0 ÷ FU1-30 (f. max)

0 ÷ 6000[sec]

0 ÷ 6000[sec]

Parametr ustala cz stotliwo  na wyj ciu falownika.
Podczas pracy na wy wietlaczu jest pokazana aktualna cz stotliwo  na 

wyj ciu falownika.                                                                Podczas 

stopu pokazywana jest cz stotliwo  zadana.

Parametr ten nie mo e by  wi kszy ni  FU1-30 (cz stotliwo

maksymalna). Jednostka pr dko ci jest zmieniona na % gdy parametr 

DRV-16 ustawiony jest na "Rpm" . W przypadku stosowania sprz enia

zwrotnego i regulatora PID ( APP-02 ="Yes") mo emy wybra  jedn  z 

jednostek z parametru I/O-86 do 88:  [Speed], [%], [Bar], [MBar], 

[kPa], [Pa]

Parametr ustala czasy przyspieszania przy starcie i zwalniania 

przy zatrzymaniu falownika.

Start/Stop realizowany poprzez przyciski na klawiaturze 

falownika.

Nie

Keypad-1 Nie

Fx/Rx - 1

Wykorzystanie funkcji Ext.PID

Sterowanie za pomoc  wej cia impulsowego A0, B0 

Sterowanie poprzez komunikacj  RS485

V1 + I Równoczesne sterowanie sygna em napi ciowym V1 i 

sygna em pr dowym I

V1 Sterowanie napi ciowe zaciskiem V1 w zakresie 0 ÷10[V]. 

DRV-03 Tryb sterowania nap dem

START / STOP

Drive mode 

DRV-04 Metoda zadawania 

cz stotliwo ci

Freq mode

Klawiatura 2

Po przyci ni ciu przycisku PROG mo na p ynnie regulowa

cz stotliwo  falownika przyciskami góra/dó

I Sterowanie pr dowe zaciskiem I  w zakresie 0 ÷ 20[mA]

I Sterowanie pr dowe zaciskiem I  w zakresie 4 ÷ 20[mA]

Klawiatura 1                                                         Po
przyci ni ciu przycisku PROG nale y nastawi dan  cz stotliwo  i po 

przyci ni ciu jeszcze raz ENTER falownik uzyska now  ustawion

cz stotliwo

Sterowanie poprzez komunikacj  RS485

FX - praca falownika

RX - wybór pracy przód/ty

FX - za czenie pracy do przodu

RX - za czenie pracy do ty uSterowanie poprzez 

zaciski



Wy wietlacz
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DRV-05 Cz stotliwo  krokowa 1 Step freq-1 10.00[Hz] Tak

DRV-06 Cz stotliwo  krokowa 2 Step freq-2 20.00[Hz] Tak

DRV-07 Cz stotliwo  krokowa 3 Step freq-3 30.00[Hz] Tak

DRV-08 Pr d wyj ciowy Current [A]  --

DRV-09 Pr dko  obrotowa silnika Speed [rpm]  --

DRV-10 Napi cie na szynie DC DC link Vtg [V]  --

DRV-11 Ekran u ytkownika User disp [V]  --

DRV-12 Wy wietlanie b du Fault -- --

0 - do 

przodu

1 - do 

ty u
DRV-14 Cz stotliwo  nastawiona 

lub wyj ciowa

Tar/Out Freq. [Hz] Tak

DRV-15 Cz stotliwo  referencyjna 

dla regulacji PID

Ref/Fbk Freq. [Hz] Tak

DRV-19 Warto  AD AD Parameter AD Nie

DRV-20 Warto  spr enia dla 

sterowania Ext-PID

Ext-PID Para [%] Nie

Nastawa

fabryczna

Mo liwo

ustawiania

podczas

pracy

AD

Warto  nastawiana

0 ÷ FU1-30 (f max.)

Nastawianie cz stotliwo ci krokowej 3 podczas pracy 

wielostopniowej
Fabrycznie ustawiony na t  pr dko  jest wej cie M3. Dla pozostalych 

wej  nale y ustawi  par. I/O-20 do 27 na 2

Nastawianie cz stotliwo ci krokowej 2 podczas pracy 

wielostopniowej
Fabrycznie ustawiony na t  pr dko  jest wej cie M2. Dla pozostalych 

wej  nale y ustawi  par. I/O-20 do 27 na 1

Nastawianie cz stotliwo ci krokowej 1 podczas pracy 

wielostopniowej
Fabrycznie ustawiony na t  pr dko  jest wej cie M1. Dla pozostalych 

wej  nale y ustawi  par. I/O-20 do 27 na 0

Kod Parametr Opis

 - 

DRV-16

Pr d obci enia w RMS

Pr dko  w obr/min

Napi cie szyny DC w 

[V]

Wybrane w FU2-81

Hz/Rpm Disp.

DRV-13 Kierunek obrotów silnika Tylko w LED 0

Wy wietla warto  napi cia na szynie DC falownika

Wy wietla pr dko  obrotow  nap dzanego silnika

Wy wietla aktualny pr d na wyj ciu falownika

Tak

0 Tak

[Hz]

 - 

 - 

Nie

wy wietlane

Wy wietla warto  dla pozycji wybranej w parametrze FU2-81 

[Voltage], [Watt]

DRV-18 Wybór jednostki pr dko ci PID Parameter [Hz] Nie

Wybór jednostki pr dko ci [Hz], [Rpm]

% Pokazuje warto  zadan  oraz sprz enia zwrotnego w [%] 

przy sterowaniu za pomoc  funkcji Ext-PID Parametr aktywny, 

gdy APP-80 = "Yes"

Warto  AD wej ciowego sygna u analogowego dla 

zadawania pr dko ci oraz sprz enia zwrotnego dla 

sterowania PID lub Ext-PID

Parametr wy wietlaj cy jednocze nie warto  zadan

cz stotliwo ci oraz aktualn  warto  sprz enia

zwrotnego  Parametr jest wy wietlany, gdy APP-02 = Yes

Parametr powoduje, e pr dko  jest wy wietlana w [Hz] - 0

lub [obr/min] - 1.

Wy wietla cz stotliwo  odniesienia dla regulatora PID przy 

pracy z sygna em zwrotnym. Parametr jest 

wy wietlany, gdy APP-02 = Yes

Wy wietla warto  nastawionej cz stotliwo ci w parametrze 

DRV-00 i cz stotliwo  wyj ciow  falownika

Wybór kierunku obrotu silnika 0-do przody. Dost pne tylko w 

wy wietlaczach LED (7-segmentowych)

Wy wietla typ b du, pr d, cz stotliwo  i stany pracy w 

chwili wyst pienia b du



Wy wietlacz

LCD LCD LED

Keypad 0

Fx/Rx-1 1

Fx/Rx-2 2

Keypad-1 0

Keypad-2 1

V1 2

V1S 3

I 4

V1 + I 5

Pulse 6

DRV-93 Wybór grupy FU1 1 1

DRV-94 Wybór grupy FU2 1 1

DRV-95 Wybór grupy I/O 1 1

DRV-96 Wybór grupy EXT 1 1

DRV-97 Wybór grupy COM 1 1

DRV-98 Wybór grupy APP 1 1

Nastawa

fabryczna

Mo liwo

ustawiania

podczas

pracy

Kod Parametr
Warto  nastawiana

Opis

Wy wietlane tylko 

w panelach LED

Nie

wy wietlane

Nie

Keypad-1

Keypad Nie

Parametr aktywny, kiedy które  z wej  cyfrowych falownika 

I/O-20 do 27 ="Main drive" oraz DRV-03 i 04 ="int485". Przy 

przej ciu ze sterowania poprzez rs485 na manualne, aktywne 

b dzie zadawanie cz stotliwo ci z tego parametru (podobnie 

jak w DRV-03).

Parametr aktywny, kiedy które  z wej  cyfrowych falownika 

I/O-20 do 27 ="Main drive" oraz DRV-03 i 04 ="int485". Przy 

przej ciu ze sterowania poprzez rs485 na manualne, aktywne 

b dzie sterowanie START/STOP z tego parametru(podobnie 

jak w DRV-04).

DRV-92 Metoda zadawania 

cz stotliwo ci przy 

komunikacji RS485

Freq mode2

Drive mode2Tryb sterowania nap dem

START / STOP przy 

komunikacji RS485

DRV-91

Nie

Parametr powoduje przej cie do dalszych grup funkcyjnych.

Dost pne tylko w wy wietlaczach LED   (7-segmentowych).



Wy wietlacz

LCD LCD LED

FU1-00 Id  do danego kodu Jump code (tylko 

w panelach LCD)

1 - 74 Nie

wy wie-

tlane

1 Nie

None 0

Fwd Prev. 1

Rev Prev. 2

Linear 0

S-curve 1

U-curve 2

Linear 0

S-curve 1

U-curve 2

FU1-04 Pocz tek krzywej S dla 

przyspieszania i hamowania

Start Curve 50[%] Nie

FU1-05 Koniec krzywej S dla 

przyspieszania i hamowania

End Curve 50[%] Nie

Yes 0

No 1

FU1-11 Poziom wst pnego

nagrzewania

Pre-Heat Value 30[%] Nie

FU1-12 Moc wst pnego

nagrzewania

Pre-Heat Duty 50[%] Nie

0 - No

Blokada pracy silnika do ty u

0 ÷ 50[%]

0 - Linear

0 ÷ 50[%]

Wst pne nagrzewanie Zabezpieczenie silnika przed awari  z powodu 

zawilgocenia. Nastawa "Yes" powoduje, e falownik 

podaje przed startem i w czasie pracy pr d sta y.
Zabezpieczenie nale y aktywowa  wej ciem cyfrowym (I/0-20 do 27= 

"Pre-Heat")

Opis

NiePre-Heat mode

Blokada pracy silnika do przodu

Nie

GRUPA FUNKCYJNA (FU1)

FU1-10

Kod Parametr
Nastawa

fabryczna

Mo liwo

ustawiania

podczas

pracy

Warto  nastawiana

FU1-01 Blokada kierunku pracy 

silnika

Run Prev.

Charakterystyka liniowa (stosowana do maszyn o sta ym

momencie)

FU1-02 Krzywa przyspieszania Acc. Patern

Brak blokad

Krzywa S ( agodny start i stop)

Nie

Przechodzenie bezpo rednio do danego numeru kodu 

w grupie funkcyjnej FU1

0 - None

Nie0 - Linear

0 ÷ 100[%]

0 ÷ 100[%]

FU1-03 Krzywa hamowania Acc. Patern Charakterystyka liniowa (stosowana do maszyn o sta ym

Krzywa U (stosowane g ównie do maszyn wiruj cych)

Warto  procentowa wst pnego nagrzewania dla 10 

sekund. Dla nastawy 100% pr d jest stale podawany do 

silnika
Parametr aktywny, gdy FU1-10="Yes"

Warto  procentowa pr du znamionowego silnika 

podawanego przy wst pnym nagrzewaniu Parametr

aktywny, gdy FU1-10="Yes"

Kszta towanie ko ca krzywej S dla przyspieszania i 

hamowania. Warto  podana w % wp ywa na kszta t

ugi  charakterystyki przy starcie.  Aktywne, gdy 

FU1-03="S-curve"

Kszta towanie pocz tku krzywej S dla przyspieszania i 

hamowania. Warto  podana w % wp ywa na kszta t

ugi cia charakterystyki przy starcie.  Aktywne, gdy 

FU1-02="S-curve"

Krzywa S ( agodny start i stop)

Krzywa U (stosowane g ównie do maszyn wiruj cych)



Wy wietlacz
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Accel 0

DC-Start 1

Flying Start 2

FU1-21 Czas magnesowania silnika 

przy starcie

DcSt time 0[sec] Nie

FU1-22 Warto  pr du

magnesuj cego przy 

starcie

DcSt value 50[%] Nie

Decel 0

DC-brake 1

Free-run 2

Flux-brake 3

FU1-24 Opó nienie za czania

hamowania

wstrzykiwaniem pr du

sta ego

DcBlk time 0.1[s] Nie

FU1-25 Cz stotliwo  hamowania 

wstrzykiwaniem pr du

sta ego

DcBr freq 5.00[Hz] Nie

FU1-26 Czas hamowania 

wstrzykiwaniem pr du

sta ego

DcBr time 1.0[s] Nie

FU1-27 Napi cie hamowania 

wstrzykiwaniem pr du

sta ego

DcBr value 50[%] Nie

No 0

Yes 1

FU1-29 Cz stotliwo  sieci 

zasilaj cej

Line freq 60[Hz] Nie

Kod Parametr
Warto  nastawiana

Opis
Nastawa

fabryczna

Mo liwo

ustawiania

podczas

pracy

Warto  cz stotliwo ci znamionowej sieci zasilaj cej

przemiennik

40 ÷ 120[Hz]

Napi cie szyny pr du sta ego podawane na wyj cie falownika
Nastawiane w % par. FU2-43 (znamionowy pr d silnika). Parametr jest 

aktywny gdy FU1-23 =1

Czas podawania pr du sta ego do silnika
Parametr jest aktywny gdy FU1-23 =1

Cz stotliwo , od której aktywne jest hamowanie pr dem

sta em. Parametr

jest aktywny gdy FU1-23 =1

Czas opó nienia hamowania pr dem sta ym po osi gni ciu

cz stotliwo ci F8
Parametr jest aktywny gdy FU1-23 =1

0 ÷ 60[s]

FU1-22 ÷ 60[Hz]

Uaktywnienie tego parametru powoduje, e po zaniku 

zasilania czas zatrzymania falownika nie zale y od czasu 

wolnego wybiegu ale od inercji obci enia. Czas 

zatrzymania jest krótszy.

0 NieBezpieczne zatrzymanie po 

utracie zasilania

FU1-28 Safety Stop

0 ÷ 60[s]

0 ÷ 150[%]

NieStart mode 0 - Accel

Falownik startuje po sko czeniu procesu magnesowania 

silnika pr dem sta ym.
Dla nastawy magnesowania u ywamy parametrów FU1-21 i 22. Je eli

który  z tych parametrów ma nastaw  0 to hamowanie pr dem DC jest 

nieaktywne. Podobnie jest, gdy mamy wybrane sterowanie wektorowe.

Parametr okre lajacy warto  pr du magnesowania w 

procentach pr du znamionowego silnika zapisanego w 

par FU2 43

Parametr okre la czas przez jaki silnik jest 

magnesowany pr dem stalym

Parametr u ywany, do wyboru trybu startu falownika. 

Fabrycznie falownik nastawiony jest na przyspieszanie 

po rampie.

FU1-20 Tryb startu

Falownik u ywa funkcji przechwycania silnika w czasie 

jego rotacji. Optymalne efekty daje ona gdy obroty s  mniejsze ni

50% znamionowych

Decel Nie

0 ÷ 60[s]

0 ÷ 200[%]

Hamowanie poprzez regeneracj  energii przez 

nagrzewanie silnika

Wolny wybieg silnika

Hamowanie pr dem sta ym

Hamowanie poprzez nastawione parametry w nap dzieFU1-23 Stop modeTryb stopu
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FU1-30 Cz stotliwo  maksymalna Max freq 60[Hz] Nie

FU1-31 Cz stotliwo  bazowa Base freq 60[Hz] Nie

FU1-32 Cz stotliwo  pocz tkowa Start freq 0.5[Hz] Nie

No 0

Yes 1

FU1-34 Górna granica 

cz stotliwo ci

F-limit Lo 60.00[Hz] Tak

FU1-35 Dolna granica 

cz stotliwo ci

F-limit Hi 0.50[Hz] Nie

Linear 0

Square 1

User V/f 2

FU1-41 Charakterystyka U/f  - 

cz stotliwo 1

User freq 1 15.00[Hz] Nie

FU1-42 Charakterystyka U/f  - 

napi cie 1

User volt 1 25[%] Nie

FU1-43 Charakterystyka U/f  - 

cz stotliwo 2

User freq 2 30.00[Hz] Nie

FU1-44 Charakterystyka U/f  - 

napi cie 2

User volt 2 50[%] Nie

FU1-45 Charakterystyka U/f  - 

cz stotliwo 3

User freq 3 45.00[Hz] Nie

FU1-46 Charakterystyka U/f  - 

napi cie 3

User volt 3 75[%] Nie

FU1-47 Charakterystyka U/f  - 

cz stotliwo 4

User freq 4 60.00[Hz] Nie

FU1-48 Charakterystyka U/f  - 

napi cie 4

User volt 4 100[%] Nie

FU1-49 Nastawa napiecia 

wej ciowego

AC Input Volt 100[%] Nie

FU1-50 Napi cie silnika Motor Volt 0[V] Nie

Parametr
Warto  nastawiana

Opis
Nastawa

fabryczna

0 ÷ 600[V]

0 ÷ FU1-30[Hz]

0 ÷ 100[%]

Cz stotliwo ci nie mog  by  wi ksze ni  FU1-30

Warto  napi cia jest nastawiana jako procent napi cia znamionowego 

silnika.                                                          Warto ci wy szych

parametrów musz  by  wi ksze ni  ni szych. Aktywne gdy FU1-40 = 2

73 ÷ 115[%]

0 ÷ FU1-30[Hz]

0 ÷ 100[%]

0 ÷ FU1-30[Hz]

0 ÷ 100[%]

0 ÷ FU1-30[Hz]

0 ÷ 100[%]

Nastawa warto ci napi cia na wej ciu falownika. Parametr 

stosowany do sieci o obni onym napi ciu lub  gdy s  silne 

wahania napi cia sieci Ustawiana jako procent 

warto ci napi cia wyj ciowego.

Stworzona przez u ytkownika (par. FU1-30÷ 37)

Kwadratowa Ustawienie

odpowiednie do aplikacji gdzie wymagany jest zmienny moment np.. 

wentylatory, pompy

Liniowa Ustawienie

odpowiednie do aplikacji gdzie wymagany jest sta y moment

Nie

0.1 ÷ 10[Hz]

Cz stotliwo , przy której na wyj ciu falownika b dzie

napi cie znamionowe.  Cz stotliwo

bazowa powinna by  równa znamionowej silnika

Maksymalna cz stotliwo  mo liwa do uzyskania na wyj ciu

falownika.

40 ÷ 120[Hz]

30 ÷ 120[Hz]

Mo liwo

ustawiania

podczas

pracy

0

0 NieFU1-40 Charakterystyka U/f V/f pattern

FU1-33 Wybór granicy 

cz stotliwo ci

Freq limit

Kod

FU1-34 ÷ FU1-30[Hz] Nastawa dolnej granicy cz stotliwo ci pracy falownika.
Wy wietlane gdy par FU1-33 = 1.

Nastawa górnej granicy cz stotliwo ci pracy falownika.
Wy wietlane gdy par FU1-33 = 1. 

Wybór mo liwo ci ustawiania dolnej i górnej granicy 

cz stotliwo ci

0 ÷ FU1-35[Hz]

Cz stotliwo , od której falownik rozpoczyna podawanie 

napi cia na wyj ciu falownika
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None 0

Manual 1

Auto 2

FU1-52 Poziom oszcz dzania

energii

Manual Save % 0[%] Tak

FU1-54 Licznik kWh KiloWattHour  - Tak

FU1-55 Temperatura wewn trzna

falownika

Inv. Temp  - Tak

FU1-56 Temperatura silnika Motor Temp  - Tak

No 0

Yes 1

FU1-61 Poziom elektronicznego 

zabezpieczenia

termicznego dla 1 minuty

ETH 1min 150[%] Tak

FU1-62 Poziom elektroniczego 

zabezpieczenia

termicznego dla pracy 

ci g ej

ETH cont 100[%] tak

self-cool 0

Forsed 1

FU1-64 Poziom alarmu przeci enia OL level 110[%] Tak

FU1-65 Czas trzymania alarmu 

przeci enia

OL Time 10[s] Tak

No 0

Yes 1

FU1-67 Poziom wy czenia od 

przeci enia

OLT level 120[%] Tak

Kod Parametr
Warto  nastawiana

Opis

Wskazanie aktualniej temperatury silnika na podstawie 

pod czonego czujnika temperatury w silniku

Wybierane do ochrony silnika przed przegrzaniem. Parametr

aktywuje parametry FU1-61 do 63. 

0 ÷ 30[%]

M   kWh

0 ÷ 160[°]

0 ÷ 160[°]

Wskazanie temperatury mostku IGBT wewn trz falownika

Parametr pokazuj cy liczb  MWh i kWh energii pobranej 

przez falownik w czasie pracy. Przyci ni cie na pi  sekund 

przycisku "PROG" powoduje resetowanie licznika

Procentowy poziom obni enia napi cia przy aktywnej 

manualnej funkcji oszcz dzania energii. Aktywne gdy par. 

FU1-51 ="1- Manual"

Parametr obni a warto  napi cia wyj ciowego zale nie od 

poziomu obci enia. Stosowa  gdy nie jest wymagany du y

moment przy ci g ej pracy.       Nastawa 0 "None" - funkcja 

wy czona                Nastawa 1 "Manual" - oszcz dzanie

wed ug poziomu nastawionego w par. FU1-52

Nastawa 2 "Auto" - oszcz dzanie automatycznie 

dostosowywanie przez falownik

0 - None Nie

Nastawa

fabryczna

Mo liwo

ustawiania

podczas

pracy

FU1-51 Oszcz dzanie energii Energy Save

FU1-60 Wybór elektronicznego 

zabezpieczenia termiczego 

ETH Select

FU1-63

1 - Yes Tak

1 Tak

0 Tak

FU1-62 ÷ 200[%]

50 ÷ FU1-61[%]

max.150%

Nastawa maksymalnego pr du silnika przy pracy ci g ej
Warto  jest procentem parametru FU2-43. Aktywowane przez FU1-60 

= 1

Nastawa maksymalnego pr du silnika przez 1 minut .
Warto  jest procentem parametru FU2-43.  Nie mo e by  ustawione 

poni ej FU1-62.  Aktywowane przez FU1-60 = 1

Metoda ch odzenia silnika Motor type

30 ÷ 150[%]

Nastawa czasu, po którym  trzymany jest alarm przeci enia

po przekroczeniu warto ci pr du FU1-64

30 ÷ 110[%] Nastawa warto ci pr du, po przekroczeniu którego podany 

jest sygna  alarmu na wyj ciu przeka nikowym lub 

wielofunkcyjnym AX-CX
Ustawiane jako procent FU2-43 (znam. pr d silnika).

Wybór zastosowanego ch odzenia silnika: w asne - 0 lub 

wymuszone - 1 (went. obcy). 

0 ÷ 30[s]

FU1-66 Wybór wy aczenia od 

przeci enia

OLT select

Nastawa warto ci pr du, po przekroczeniu którego silnik ma 

by  zatrzymany. Ustawiane jako procent FU2-43.

Wybór czy falownik ma zatrzyma  silnik po przeci eniu

termicznym.
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FU1-68 Czas opó nienia wy czenia

od przeci enia

OLT time 60[s] Tak

FU1-71 Poziom ochrony przed 

utykiem

Stall level 100[%] Nie

FU1-72 Funkcja zmiany czasu 

przyspieszania i zwalniania

Acc/Dec ch F 0 [Hz] Nie

Max freq 0

Del  freq 1

0.01 [s] 0

0.1 [s] 1

1 [s] 2

FU1-99 Kod powrotny Nie wy wie -tlane Nie dost pne
PROG/E

NT lub 

SHIFT/E

SC

1 Tak

Opis
Nastawa

fabryczna

0 1 0

0

Mo liwo

ustawiania

podczas

pracy

0

0 ÷ 60[s]

Kod Parametr
Warto  nastawiana

FU1-73

Ochrona przed zanikiem 

fazy na wej ciu / wyj ciu

FU1-69

Cz stotliwo  referencyjna 

dla przypieszania i 

zwalniania

FU1-70

0 - Max Nie

000÷111 (bit)Trip select

u ycie bypasu 

falownika

Bit 1

1

Nie

Tak

000

1

100

Wybór ochrony przed 

utykiem

1 0 0

0

ochrona przed zanikiem 

fazy na wyj ciu

Bit 2

30 ÷ 150[%]

1

Nastawa parametru pozwala na ochron  silnika przed utykiem 

- przekroczeniem pr du nastawionego w par. FU1-71. 

Falownik nie pozwoli na wzrost tego pr du.

podczas przyspiesz. podczas ci g ej pracy podczas 

hamowania

Bit 3 Bit 2

000÷111

0 ÷ FU1-30[Hz]

Acc/Dec freq
Parametr okre la dla jakiej cz stotliwo ci okre lone s  liniowe 

rampy przyspieszania i hamowania.                Mo emy

wybra  czy w okre lonym przez nas czasie ma by  osi gni ta

cz stotliwo  max (FU1-20). czy zadana (DRV-00)..

Stall prev

0 0

Bit 1

0 0 1

1 - (0.1s) TakSkala wy wietlania czasówFU1-74 Time scale Skalowanie czasów dla przyspieszania i zwalniania. Przy 

nastawie "1s" maksymalny czas wynosi 6000s, przy nastawie 

"0.1s" maks. Nastawa wynosi 600s, i dla najmniejszej skali 

60s
Kod u ywany do opuszczenia grupy funkcyjnej FU1.   Tylko w 

wy wietlaczach LED (7 segmentowych)

Nastawa czasu zw oki wy czenia silnika po przekroczeniu 

warto ci parametru FU1-67

Nastawa warto ci pr du aktywuj cego ochron  przed utykiem 

podczas przyspieszania, ci g ej pracy i hamowania.
Czestotliwo , po przekroczeniu której zmieniaj  si  czasy 

przyspieszania/zwalniania. Funkcja wykorzystywana przy 

aplikacjach nawijakowych. Np. Do cz stotliwo ci nastawionej w 

tym parametrze aktywne s  czasy z par. I/O-50 i I/O-51, a po 

przekroczeniu jej falownik przyspiesza i zwalnia wed ug DRV-01 i DRV-

02

Ochrona falownika przed zanikiem fazy na wej ciu lub 

wyj ciu. Zabezpieczenie od cza napi cie na wyj ciu w 

przypadku awarii.
ochrona przed zanikiem 

fazy na wej ciu

Bit 3

0



Wy wietlacz

LCD LCD LED

FU2-00 Id  do danego kodu Jump code (tylko 

w panelach LCD)

1 - 95 Nie

wy wie-

tlane

1 Nie

FU2-01 Historia b dów 1 Last trip-1 None -

FU2-02 Historia b dów 2 Last trip-2 None -

FU2-03 Historia b dów 3 Last trip-3 None -

FU2-04 Historia b dów 4 Last trip-4 None -

FU2-05 Historia b dów 5 Last trip-5 None -

No 0

Yes 1

FU2-07 Cz stotliwo

przytrzymania

Dwell freq 5.00[Hz] Nie

FU2-08 Czas przytrzymania Dwell time 0.0[s] Nie

No 0

Yes 1

FU2-11 Dolna warto

cz stotliwo ci dla obszaru 

1

Jump Lo 1 10.00[Hz] Nie

FU2-12 Górna warto

cz stotliwo ci dla obszaru 

1

Jump Hi 1 15.00[Hz] Nie

FU2-13 Dolna warto

cz stotliwo ci dla obszaru 

2

Jump Lo 2 20.00[Hz] Nie

FU2-14 Górna warto

cz stotliwo ci dla obszaru 

2

Jump Hi 2 25.00[Hz] Nie

FU2-15 Dolna warto

cz stotliwo ci dla obszaru 

3

Jump Lo 3 30.00[Hz] Nie

Informacje dotycz ce typów awarii, cz stotliwo ci, pr du i 

warunków pracy w czasie awarii.

Kasuje histori  b dów zapami tanych w parametrach FU2-01 

do 05

Nastawa obszarów pomijanych przy pracy. Przy 

przyspieszaniu i hamowaniu przez falownik cz stotliwo

przechodzi skokowo od warto ci dolnej do górnej (przy 

przyspieszaniu) lub odwrotnie (przy hamowaniu). Warto ci

wy szych parametrów musz  by  wi ksze ni  ni szych.

W momencie uzyskania cz stotliwo ci nastawionej w tym 

parametrze, falownik zatrzymuje przyspieszanie na jej 

poziomie. Parametr

u ywany g ównie w aplikacjach windowych i realizuj cy mechaniczny 

hamulec.

Nastawa czasu, przez który przytrzymywana jest 

cz stotliwo  z parametru FU2-07

FU2-10 Wybór pracy z 

cz stotliwo ciami

omijanymi

Jump freq

FU1-22 ÷ FU1-20[Hz]

0 ÷ 10[s]

FU2-06 Kasowanie historii b edów Erase trips

Przechodzenie bezpo rednio do danego numeru kodu 

w grupie funkcyjnej FU2

GRUPA FUNKCYJNA (FU2)

Kod Parametr

Warto  nastawiana

Opis
Nastawa

fabryczna

Mo liwo

ustawiania

podczas

pracy

0 Tak

0 Nie

FU1-22 ÷ FU2-16[Hz]

Nastawa pozwalaj ca na wybór obszarów cz stotliwo ci które 

b d  omijane w czasie pracy. Jest to 

parametr pozwalaj cy na ochron  silnika przed niestabilnymi obszarami 

pracy, rezonansami i wibracjami mechanicznymi maszyny.

Mo na ustali  3 takie obszary (param. FU2-11 do 16)

FU1-22 ÷ FU2-12[Hz]

FU2-11 ÷ FU2-20[Hz]

FU1-22 ÷ FU2-14[Hz]

FU2-13 ÷ FU2-20[Hz]



Wy wietlacz

LCD LCD LED

FU2-16 Górna warto

cz stotliwo ci dla obszaru 

3

Jump Hi 3 35.00[Hz] Nie

No 0

Yes 1

No 0

Yes 1

FU2-20

Autorestart

Restart po 

chwilowym

braku

zasilania

FU2-21

Restart po 

resecie awarii

Bit 4 1 0 0

Bit 3 0 1 0

Bit 2 0 0 1

Bit 1 0 0 0

FU2-23 Wzmocnienie P przy 

szukaniu pr dko ci

SS P-gain 200 Tak

FU2-24 Wzmocnienie I przy 

szukaniu pr dko ci

SS I-gain 500 Tak

FU2-25 Liczba prób autorestartów Retry number 0 Tak

FU2-26 Czas pomi dzy próbami 

autorestartu

Retry delay 1[s] Tak

0.75[kW] 0

1.5[kW] 1

2.2[kW] 2

3.7[kW] 3

5.5[kW] 4

7.5[kW] 5

11[kW] 6

15[kW] 7

18.5[kW] 8

22[kW] 9

Kod Parametr
Nastawa

fabryczna

Mo liwo

ustawiania

podczas

pracy

FU2-15 ÷ FU2-20[Hz] Nastawa obszarów pomijanych przy pracy

Warto  nastawiana
Opis

FU2-20 Autorestart po ponownym 

za czeniu zasilania

Power on run

FU2-21 Wybór autorestartu po 

zresetowaniu awarii

RST restart

Parametr pozwala na wybór jak falownik ma si  zachowa  po 

ponownym podaniu zasilania.
Autorestart jest wykonywany gdy po skasowaniu awarii jest sygna  na 

zacisk FX lub RX. Przy tym parametrze powinno si  jeszcze ustawi  FU2-

22 na "1xxx"

Parametr pozwala na wybór restartu falownika po 

zatwierdzeniu awarii.
Autorestart jest wykonywany gdy po podaniu zasilania aktywny jest 

sygna  na zacisk FX lub RX. Natomiast resetowanie awarii jest poprzez 

zacisk RST.  Przy tym parametrze powinno si  jeszcze ustawi  FU2-22 

na "xx1x"

Motor selectMoc znamionowa 

nap dzanego silnika

0 ÷ 60[s] Nastawa czasu pomi dzy próbami autorestartów.

Moc znamionowa silnika z tabliczki znamionowej. Moc 

fabrycznie jest przypisana do mocy znamionowej falownika.
W falownikach od mocy 30kW w gór  wyposa one s  w wy wietlacz

LCD.

0 Tak

0 Tak

FU2-22 Wybór szukania pr dko ci Speed search 0000 ÷ 1111 (bitowo)

0 ÷ 9999 Wzmocnienie cz onu integracyjnego u ywanego do szukania 

pr dko ci w kontrolerze PI
0 ÷ 10 Nastawa ilo ci prób autorestartów po wyst pieniu awarii. Po

30sek. bezawaryjnej pracy licznik autorestarów wraca do zera.

0000 Nie

0 ÷ 9999 Wzmocnienie cz onu proporcjonalnego u ywanego do 

szukania pr dko ci w kontrolerze PI

Parametr jest u ywany do ochrony przed mo liwymi b dami

podczas pracy silnika

Przyspieszanie

0

0

0

1

FU2-40 Nie



30[kW] 10

37[kW] 11

45[kW] 12

55[kW] 13

75[kW] 14

95[kW] 15

FU2-41 Liczba biegunów 

nap dzanego silnika

Pole number 4 Nie

FU2-42 Znamionowy po lizg silnika Rated-Slip  - Nie

FU2-43 Znamionowy pr d silnika Rated-Curr  - Nie

FU2-44 Pr d silnika bez obci enia Noload Curr  - Nie

FU2-45 Sprawno  silnika Efficiency  - Nie

FU2-47 Wspó czynnik wy wietlania

pr dko ci

RPM factor 100[%] Tak

4[kHz]

3[kHz]

Normal-1 0

Normal-2 1

Low Leakage 2

0 ÷ 10[Hz] Znamionowy po lizg silnika spisany z tabliczki znamionowej 

silnika lub obliczony ze wzoru

2 ÷ 12 Liczba biegunów spisana z tabliczki znamionowej silnika.         
Warto  t  falownik przelicza do wy wietlania pr dko ci obrotowej 

silnika.

0.7 ± 3kHz

5.5 ± 22kW 0.7 ± 15kHz

1 ÷ 200[A]

0.5 ÷ 200[A]

Znamionowy pr d silnika spisany z tabliczki znamionowej 

silnika.

Pr d silnika przy obrotach znamionowych silnika bez 

pod czenia go do obci enia.    W 

przypadku braku danych, nale y wpisa  50% warto ci parametru FU2-

43.

FU2-46 Bezw adno  obci enia Inertia rate

90kW

Cz stotliwo  no naFU2-48 1 ÷ 15[Hz]Carrier freq

Nie

Znamionowa sprawno  silnika spisana z tabliczki 

Wybór momentu bezw adno ci obci enia w stosunku do 

silnika.
0 - dla bezw adno ci mniejszej ni  10-krotno  bezw adno ci silnika , 1- 

dla wi kszej ni  10.

0 ÷ 1000[%] Wspó czynnik, dzi ki któremu mo emy przeliczy  pr dko

obrotow  na pr ko  mechaniczn  [m/min] wed ug wzoru Pr. 

Obr = 120*[f/p]   Pred. mech = [Pr. obr] * FU2-47

0 ÷ 1 0

70 ÷ 100[%]

Tak

5[kHz]

Moc falownika Cz stotliwo  no na

37 ± 75kW

0.7 ± 10kHz30kW

Cz stotliwo  prze czania kluczy falownika.
Praca z nap dem mo e powodowa  s yszalne d wi ki pracy silnika i 

pojawienie si  pr du up ywowego. Im wy sza cz stotliwo  tym d wi ki

z silnika s  mniej s yszalne. Podniesienie cz stotliwo ci powy ej 10kHz 

powoduje zmniejszenie mocy falownika.

0.7 ± 4kHz

FU2-49

Cz stotliwo  zmieniana jest automatycznie aby 

ogranicza  pr dy up ywno ciowe

0 -

Normal1

Nie

Cz stotliwo  no na przy starcie zmienia si  od 

minimalnej do nastawionej w par. FU2-48
Cz stotliwo  no na jest zawsze równa cz stliwo ci z 

par. FU2-48

PWM ModeTryb modulacji PWM Parametr umo liwia ograniczenie wyst powania pr dów

up ywowych oraz szumów silnika bez zmieniania 

cz stotiwo ci no nej z par. FU2-48



Wy wietlacz

LCD LCD LED

V/f 0

Slip comp 1

Sensorless_S 2

No 0

All 1

FU2-62 Rezystancja silnika Rs Rs  - Nie

FU2-63 Induktancja up ywu L Lsigma  - Nie

FU2-64 Czas wzbudzania silnika PreExtTime 1.0[s] Nie

FU2-65 Bezczujnikowe 

wzmocnienie P

SL P-gain 1000 Tak

FU2-66 Bezczujnikowe 

wzmocnienie I

SL I-gain 100 Tak

Manual 0

Auto 1

FU2-68 Forsowanie przy pracy do 

przodu

Fwd Boost 2[%] Nie

FU2-69 Forsowanie przy pracy do 

ty u

Rev Boost 2[%] Nie

Nastawa

fabryczna

Mo liwo

ustawiania

podczas

pracy

Kod Parametr
Warto  nastawiana

Opis

0 TakWybór parametru, który ma by  pokazany na wy wietlaczu

DRV-00   Cz stotliwo  zadana

DRV-01   Czas przyspieszania

DRV-02   Czas hamowania

DRV-03   Tryb nap du

DRV-04   Tryb cz stotliwo ci

FU2-80 Ekran po w czeniu

falownika

Power on disp

2

0

1

0 ÷ 15[%]

Nastawa warto ci forsowania momentu w kierunku pracy 

silnika do przodu.
Zbyt du a nastawa tego parametru ( oraz FU1-28 ) mo e spowodowa

nasycenie strumienia i np. przeci enie pr dowe falownika. Nastawiane 

jako % maksymalnego napi cia wyj ciowego

Nastawa warto ci forsowania momentu w kierunku pracy 

silnika do ty u.  Nastawiane 

jako % maksymalnego napi cia wyj ciowego

3

4

0 Nie

0 ÷ 15[%]

FU2-67 Wybór forsowania 

momentu

Torque Boost Forsowanie s u y do zwi kszania momentu startowego przy 

pracy przy niskich cz stotliwo ciach. Forsowanie jest 

nieaktywne gdy FU1-40 = 2 ( User U/f ). 

Falownik wykonuje pe ny autotuning silnika na obracaj cym

si  silniku. Obliczane

parametry: rezystancja stojana(Rs), indukcyjno  up ywu (Lsigma), 

indukcyjno  stojana(Ls) i pr d pracy ja owej (Noload current)

0 - No Nie

0÷zale nie od silnika Warto  rezystancji stojana silnika 

Nie0 -V/fControl Mode

Bez autotuningu

Sterowanie skalarne z liniow  charakterystyk  U/f

Kompensacja po lizgu.
Falownik b dzie redukowa  ró nic  pr dko ci znamionowej od 

nastawionej, wynikaj c  z po lizgu znamionowego silnika.

Bezczujnikowe sterowanie wektorowe pr dko ciowe. Opcja

odpowiednia przy du ych momentach przy niskich obrotach i du ych

waha  obci enia.

FU2-60

FU2-61 Autotuning silnika Autotuning

Wybór trybu sterowania

Warto  induktancji up ywu stojana silnika

0 ÷ 60[s] Czas podawania pr du do silnika przed rozpocz ciem

przyspieszania przy pracy wektorowej 

0÷zale nie do silnika

0 ÷ 9999

0 ÷ 9999

Wzmocnienie P dla sterowania wektorowego. Zwi kszanie

warto ci parametru powoduje szybsz  reakcj  na zmiany. Zbyt wysoka 

nastawa mo e spowodowa  niestabilna prac .

Wzmocnienie I dla sterowania wektorowego. Zmniejszanie

warto ci parametru powoduje agodniejsze reakcje na zmiany. Zbyt 

niska nastawa mo e spowodowa  przeregulowania.



Voltage 0

Watt 1

FU2-82 Wersja oprogramowania S/W version Nie

FU2-83 Czas od ostatniej awarii LastTripTime 00:00 Nie

FU2-84 Czas zasilania falownika OnTime 00:00 Nie

FU2-85 Czas pracy falownika RunTime 00:00 Nie

FU2-87 Regulacja wyj cia

pr dowego dla licznika 

mocy

PowerSet 100[%] Tak

No

Yes

No

Yes

No 0

All groups 1

DRV 2

FU1 3

FU2 4

I/O 5

EXT 6

COM 7

APP 8

FU2-94 Has o zabezpieczaj ce Para. Lock 0 Tak

No 0

Yes 1

Zapisywanie manualne 

parametrów

FU2-95 Uaktywnienie parametru powoduje zapisywanie zmienianych 

parametrów do pami ci falownika.

0 - No NiePara.Save

0 ÷ 9999

Tylko parametry z grupy EXT

Tylko parametry z grupy APP

Tylko parametry z grupy COM

Has o do zabezpieczania falownika przed zmianami 

Czas, który up yn  od ostatniego podania sygna u START

0.1 ÷ 400[%] Parametr s u cy do regulacji wyj cia pr dowego falownika 

dla licznika energii w par. FU1-54 [kWh] 

X:XX:XX:XX:XX

X:XX:XX:XX:XX

X:XX:XX:XX:XX

FU2-91 Zapisywanie parametrów z 

falownika do wy wietlacza

Para. Read

FU2-92 Zapisywanie parametrów z 

wy wietlacza do falownika

Para. Write

FU2-93

Voltage TakWybór parametru który b dzie pokazany na wy wietlaczu

gdy w par. FU2-80 = 11.  0 - 

napi cie wyj ciowe; 1-moc na wyj ciu falownika

Ver. x.xx Wy wietlenie wersji oprogramowania u ywanego przez 

falownik.

FU2-81 Wybór ekranu u ytkownika User disp

Powrót do ustawie

fabrycznych

Para. Init

Nie

dost pn

e

Nie

dost pn

e

DRV-11   Ekran u ytkownika - nastawa FU2-81

DRV-12   Wy wietlanie b du

Powrót do parametrów fabrycznych falownika. Kasuje 

Ustawienie po wej ciu do parametru

Wszystkie parametry wracaj  do ustawie  fabrycznych

Czas, który up yn  od ostatniej awarii zarejestrowanej przez 

falownik.  Wy wietlanie Rok:Miesi c:Dzie :Godzina:Minuta
Czas , który up yn  od za czenia falownika

12

DRV-05   Cz stotliwo  krokowa 1

9

10

DRV-08   Pr d wyj ciowy

DRV-10   Napi cie szyny DC falownika

DRV-09   Pr dko  obrotowa silnika

6

7

DRV-06   Cz stotliwo  krokowa 2

DRV-07   Cz stotliwo  krokowa 3

5

8

11

Tylko parametry z grupy FU2

Tylko parametry z grupy DRV

Tylko parametry z grupy FU1

Zmiana parametru na 1 spowoduje przepisanie parametrów z 

falownika do panelu steruj cego. Funkcja pomocna przy 

programowaniu wielu falowników. Uwaga: nie s  przepisywane 

parametry znamionowe silnika

Zmiana parametru na 1 spowoduje przepisanie parametrów z 

panelu sterujacego do falownika. Funkcja pomocna przy 

programowaniu wielu falowników. Uwaga: nie s  przepisywane 

parametry znamionowe silnika

Tylko parametry z grupy I/O

No Nie

No Nie

No Nie



FU2-99 Kod powrotny Nie wy wie -tlane Nie dost pne
PROG/E

NT lub 

SHIFT/E

SC

1 Tak

Wy wietlacz

LCD LCD LED

I/O-00 Id  do danego kodu Jump code (tylko 

w panelach LCD)

1 - 98 Nie

wy wie-

tlane

1 Nie

I/O-01 Sta a czasowa filtru dla 

wej cia sygna u V1 

(napi ciowego)

V1 filter 100[ms] Tak

I/O-02 Minimalne napi cie wej cia

V1

V1 volt x1 0.00[V] Tak

V1 freq y1 0.00[Hz}

V1[%] y1 0[%]

I/O-04 Maksymalne napi cie

wej cia V1

V1 volt x2 10.00[V] Tak

V1 freq y2 60.00[Hz]

V1[%] y2 100[%]

I/O-06 Sta a czasowa filtru dla 

wej cia sygna u pr dowego

I

I filter 10[ms] Tak

I/O-07 Minimalny pr d wej cia I I curr x1 0[mA] Tak

I freq y1 0.0[Hz]

I[%] y1 0[%]

I/O-09 Maksymalny pr d wej cia I I curr x2 20[mA] Tak

0 ÷ 10[V]

Tak

Dopasowanie reakcji falownika na sygna  pr dowy         0 - 

20mA (wej cie I).   Im 

wi ksza nastawa tym wolniejsza reakcja na skokow  zmian  sygna u

zadaj cego

Nastawa minimalnego pr du wej cia I, które uaktywnia 

dzia anie falownika. Parametry I/O-

07 do 10  tworz  charakterystyk  liniow , po której porusza si  falownik

przy zadawaniu sygna em pr dowym

Cz stotliwo  odpowiadaj ca napi ciu w parametrze     I/O-

07. Warto ci procentowe ustawiane s  przy regulacji PID oraz gdy 

w par I/O-86 do 88 wybrane s  jednostki "precent" "bar" "mbar" "Pa"

"kPa"

Nastawa maksymalnego pr du wej cia I, po uzyskaniu 

którego falownik nie przyspiesza. 

0 ÷ 9999[ms]

Tak

Tak

Cz stotliwo  odpowiadaj ca napi ciu w parametrze   I/O-02.
Warto ci procentowe ustawiane s  przy regulacji PID oraz gdy w par 

I/O-86 do 88 wybrane s  jednostki "precent" "bar" "mbar" "Pa"  "kPa"

Nastawa maksymalnego napi cia ujemnego wej cia V1, po 

uzyskaniu którego falownik nie przyspiesza. 

Cz stotliwo  odpowiadaj ca napi ciu w parametrze         I/0-

04. Warto ci procentowe ustawiane s  przy regulacji PID oraz gdy 

w par I/O-86 do 88 wybrane s  jednostki "precent" "bar" "mbar" "Pa"

"kPa"

0 ÷ 20[mA]

0  ÷ FU1-30[Hz]

0  ÷ FU1-30[Hz]

0 ÷ 100[%]

I/O-05 Cz stotliwo

odpowiadaj ca

maksymalnemu napi ciu

V1

I/O-08 Cz stotliwo

odpowiadaj ca pr dowi I/O-

07

0 ÷ 12[V]

Dopasowanie reakcji falownika na sygna  napi ciowy 0…10V
Im wi ksza nastawa tym wolniejsza reakcja na skokow  zmian  sygna u

zadaj cego

Nastawa minimalnego napi cia wej cia V1, które uaktywnia 

dzia anie falownika.
Parametry I/O-02 do 05 tworz  charakterystyk  liniow  po której 

porusza si  falownik przy zadawaniu sygna em napi ciowym.

I/O-03 Cz stotliwo

odpowiadaj ca

minimalnemu napi ciu V1

0  ÷ FU1-30[Hz]

0 ÷ 100[%]

Nastawa

fabryczna

Mo liwo

ustawiania

podczas

pracy

Przechodzenie bezpo rednio do danego numeru kodu 

w grupie funkcyjnej FU2

0 ÷ 9999[ms]

Kod Parametr

Warto  nastawiana

Opis

Kod u ywany do opuszczenia grupy funkcyjnej FU2. Tylko w 

wy wietlaczach LED (7 segmentowych)

0 ÷ 100[%]

0 ÷ 20[mA]

GRUPA WEJ  / WYJ  (I/O)



Wy wietlacz

LCD LCD LED

I freq y2 60.00[Hz]

I[%] y2 100[%]

A+B 0

A 1

I/O-12 Sta a czasowa filtru dla 

wej cia sygna u pulsowego 

P

P filter 10[ms] Tak

I/O-13 Minimalna cz stotliwo

wej cia pulsowego P

P pulse x1 0[kHz] Tak

P freq y1 0.0[Hz]

P[%] y1 0[%]

I/O-15 Maksymalny cz stotliwo

wej cia pulsowego P

P pulse x2 10[kHz] Tak

P freq y2 60.00[Hz]

P[%] y2 100[%]

None 0

half ofx1 1

below x1 2

None 0

Free run 1

Stop 2

I/O-19 Czas oczekiwania po 

utracie sygna u zadawania 

pr dko ci

Time out 1.0 Tak

Speed-L 0

Speed-M 1

Warto  nastawiana
Opis

Nastawa

fabryczna

Mo liwo

ustawiania

podczas

pracy

Kod Parametr

Pr dko  niska

Pr dko rednia

Wej cia wyboru pr dko ci krokowych (bitowo). 

Pr dko ci krokowe ustawiane s  w par. DRV-05 

do 07 oraz I/O-31 do 42

0 - None Tak

0.1 ÷ 120[s]

Wybór jak ma si  zachowa  falownik, po utracie komunkacji 

pomi dzy panelem a falownikiem. Aktywne gdy DRV-04 = 

"Keypad". Czas utraty sygna u ustawiany jest w par. I/O-19. Mo liwy

jest brak reakcji, wolny wybieg lub stop po rampie

Czas oczekiwania przy zaniku zadawania cz stotliwo ci.  Po 

odczekaniu tego czasu, falownik dzia a wed ug nastawy z par. I/O-18

I/O-18 Wybór dzia ania po zaniku 

cyfrowego sygna u

zadawania pr dko ci

Lost command

I/O-20 Okre lenie funkcji wej cia

wielofunkcyjnego M1

M1 define

1- A Nie

Tak

TakCz stotliwo  odpowiadaj ca cz stotliwo ci impulsowej w 

parametrze     I/O-15. Warto ci procentowe ustawiane s  przy 

regulacji PID oraz gdy w par I/O-86 do 88 wybrane s  jednostki 

"precent" "bar" "mbar" "Pa"  "kPa"

0  ÷ FU1-30[Hz]

0 ÷ 100[%]

0 ÷ 10[kHz]

I/O-17 Kryterium zaniku sygna u

analogowego pr dko ci

Wire broken Parametr ustala poziom sygna u analogowego, dla którego 

falownik informuje o utracie sygna u zadaj cego. Funkcj

mo na wy czy  (0) ; ustali  kryterium na po ow  warto ci minimalnej 

I/O-02 lub I/O-07 lub I/O-12 (1) lub poni ej warto ci minimalnej (1)

0 ÷ 9999[ms]

0 ÷ 10[kHz]

0 - None Tak

0  ÷ FU1-30[Hz]

0 ÷ 100[%]

Dopasowanie reakcji falownika na sygna  impulsowy 0-10kHz 

wej cie pulsowe P).   Im 

wi ksza nastawa tym wolniejsza reakcja na skokow  zmian  sygna u

zadaj cego

Nastawa minimalnej cz stotliwo ci wej cia impulsowego P, 

które uaktywnia dzia anie falownika.
Parametry I/O-13 do 16  tworz  charakterystyk  liniow , po której 

porusza si  falownik przy zadawaniu sygna em pr dowym

Cz stotliwo  odpowiadaj ca cz stotliwo ci impulsowej w 

parametrze  I/O-13. Warto ci procentowe ustawiane s  przy 

regulacji PID oraz gdy w par I/O-86 do 88 wybrane s  jednostki 

"precent" "bar" "mbar" "Pa"  "kPa"

Nastawa maksymalnej cz stotliwo ci pulsowej wej cia

impulsowego P, po uzyskaniu którego falownik nie 

przyspiesza.
Obliczana wg wzoru: (Obroty silnika/60)*liczba imp enkodera.

I/O-11 Wybór wej cia pulsowego P pulse set Wybór rodzaju sygna u impulsowego podawanego na wej cie

falownika.

I/O-14 Cz stotliwo

odpowiadaj ca

cz stotliwo ci pulsowej I/O-

13

I/O-16 Cz stotliwo

odpowiadaj ca

cz stotliwo ci pulsowej I/O-

15

0 ÷ 100[%]

TakCz stotliwo  odpowiadaj ca napi ciu w parametrze     I/O-

09. Warto ci procentowe ustawiane s  przy regulacji PID oraz gdy 

w par I/O-86 do 88 wybrane s  jednostki "precent" "bar" "mbar" "Pa"

"kPa"

I/O-10 Cz stotliwo

odpowiadaj ca pr dowi I/O-

09

0  ÷ FU1-30[Hz]

Tak0     Speed-

L



Speed-H 2

XCEL-L 3

XCEL-M 4

XCEL-H 5

Dc-brake 6

2nd func 7

Exchange 8

 -Reserved- 9

Up 10

Down 11

3-wire 12

Ext Trip 13

Pre-Heat 14

iTerm Clear 15

Open-loop 16

Main-drive 17

Analog hold 18

XCEL Stop 19

P Gain 2 20

Rezerwa (nie wykorzystywany)

Za czanie obwodu bezpo redniego zasilania.
Funkcja stosowane w przypadku gdy w uk adzie z falownikiem pracuje 

stycznik obej ciowy oraz stycznik w wyj ciu falownika.

Za czanie hamowaniem pr dem sta ym

Wybór funkcji dla drugiego silnika

Awaria zewn trzna - styk normalnie otwarty (NO).
Gdy na wej cie podamy sygna  to falownik wy wietli awari  i odetnie 

zasilanie na wyj ciu

Podtrzymanie impulsu za czaj cego (praca 3-przewodowa).
Sygna  start i stop realizowane s  za pomoc  impulsów z 

podtrzymaniem przez falownik

Przyspieszanie (funkcja motopotencjometru). Pr dko

wzrasta przy podaniu sygna u na wej cie. Po zdj ciu, pozostaje na 

ustalonym poziomie

Hamowanie (funkcja motopotencjometru). Pr dko

wzrasta przy podaniu sygna u na wej cie. Po zdj ciu, pozostaje na 

ustalonym poziomie

Wybór drugiego wspó czynnika wzmocnienia P dla sterowania 

PID.

Zatrzymanie przyspieszania i zwalniania.
Podanie impulsu powoduje zatrzymanie przyspieszania lub hamowania i 

prac  falownika z pr dko ci  z chwili podania impulsu.

Przytrzymanie warto ci cz stotliwo ci przy zadawaniu 

analogowym. Przy

podaniu impulsu na wej cie, cz stotliwo  b dzie utrzymywana na 

poziomie z czasu kiedy podano sygna . Cz stotliwo  b dzie

utrzymywana przez ca y czas podawania impulsu.

Przej cie ze sterowania cyfrowego na manualne.
Je eli sterowanie falownikiem mamy za pomoc  karty RS485, Profibus 

DP itp. Mo emy za pomoc  tego parametru prze czy  sterowanie na 

manualne (tylko przy zatrzymanym falowniku)

Prze czenie trybu pracy z regulacji z regulatorem PID na 

sterowanie U/F .   Funkcja 

pomocna gdy chcemy szybko zmieni  sterowanie z zamkni tej p tli

sprz enia zwrotnego na otwart .

Zerowanie cz onu integracyjnego w regulacji PID.   Funkcja 

u ywana przy pracy ze sprz eniem zwrotnym PID, powoduje 

zresetowanie warto ci cz onu integracyjnego I

Pr dko  wysoka

Rampy niskie

do 07 oraz I/O 31 do 42

Wej cia wyboru ramp przyspieszania i 

hamowania (bitowo). Czasy ustawiane s  w par. 

DRV-01 i 02 oraz I/O-50 do 63
Rampy rednie

Rampy wysokie

Wst pne nagrzewanie silnika



 -Reserved- 21

Interlock1 22

Interlock2 23

Interlock3 24

Interlock4 25

Speed_X 26

RST 27

BX 28

JOG 29

FX 30

RX 31

ANA_CHG 32

Pre-Excite 33

Ext PID Run 34

Zaciski  P6    P5  P4    M8  M7    M6  M3    M2   M1

wej ciowe Bit10 Bit9 Bit8   Bit7 Bit6   Bit5 Bit2   Bit1  Bit0  

OFF   0       0   0       0   0       0   0       0 0

ON   1       1   1       1   1       1   1       1 1

I/O-29 Sta a czasowa filtru dla 

wej  wielofunkcyjnych

Ti Filt Num 15[ms] Tak

I/O-30 Cz stotliwo  nadrz dna

JOG

Jog freq 10.00[Hz] Tak

U ycie dodatkowego styku dla pr dko ci krokowych

Parametry stosowane przy aplikacji pracy wielosilnikowej 

MMC (APP-01). Pozwala na za czanie silników dodatkowych 

przy u yciu tych wej .

Rezerwa (nie wykorzystywany)

U ycie funkcji zewn trznego regulatora PID

Podawanie pr du sta ego do silnika. W momencie startu 

falownika funkcja ta jest wy czana

Prze czenie zadawania analogowego cz stotliwo ci z 

napi ciowego V1 na pr dowe I

Praca do ty u

Praca do przodu 

Cz stotliwo  nadrz dna JOG

Blokowanie falownika - wy czenie awaryjne

Resetowanie b du falownika

I/O-21 Okre lenie funkcji wej cia

wielofunkcyjnego M2

M2 define

I/O-22 Okre lenie funkcji wej cia

wielofunkcyjnego M3

M3 define

I/O-23 Okre lenie funkcji wej cia

wielofunkcyjnego M4

M4 define

I/O-24 Okre lenie funkcji wej cia

wielofunkcyjnego M5

M5 define

I/O-25 Okre lenie funkcji wej cia

wielofunkcyjnego M6

M6 define

I/O-26 Okre lenie funkcji wej cia

wielofunkcyjnego M7

M7 define

I/O-27 Okre lenie funkcji wej cia

wielofunkcyjnego M8

M8 define

2     Speed-

M

Tak

Tak3     Speed-

H

27 - RST

31 - RX

Tak

28 - BX Tak

Tak

mo liwo  ustawienia takie same jak w par. I/O-20

Tak

I/O-28 Status zacisków 

wej ciowych

In status 0000000000 do 

11111111111

   1       1

Tak

29 - JOG

30 - FX

  M5    M4

 Bit4   Bit3

   0       0

Parametr pokazuje aktualny status zacisków wej ciowych falownika. Zaciski P4-P6 s

przy zastosowaniu p ytki rozszerze ; 1 jest kresk  górn  , 0- doln  na wy wietlaczu

LED.

0 do 1000[ms] Dopasowanie reakcji falownika na sygna  podany na wej cia

wielofunkcyjne Im

wi ksza nastawa tym wolniejsza reakcja na sygna .

0 ÷ FU1-30[Hz] Cz stotliwo  nadrz dna osi gana po aktywowaniu wej cia

JOG.



Wy wietlacz

LCD LCD LED

I/O-31 Cz stotliwo  krokowa 4 Step freq-4 40.00[Hz]

I/O-32 Cz stotliwo  krokowa 5 Step freq-5 50.00[Hz]

I/O-33 Cz stotliwo  krokowa 6 Step freq-6 40.00[Hz]

I/O-34 Cz stotliwo  krokowa 7 Step freq-7 30.00[Hz]

I/O-35 Cz stotliwo  krokowa 8 Step freq-8 20.00[Hz]

I/O-36 Cz stotliwo  krokowa 9 Step freq-9 10.00[Hz]

I/O-37 Cz stotliwo  krokowa 10 Step freq-10 20.00[Hz]

I/O-38 Cz stotliwo  krokowa 11 Step freq-11 30.00[Hz]

I/O-39 Cz stotliwo  krokowa 12 Step freq-12 40.00[Hz]

I/O-40 Cz stotliwo  krokowa 13 Step freq-13 50.00[Hz]

I/O-41 Cz stotliwo  krokowa 14 Step freq-14 40.00[Hz]

I/O-42 Cz stotliwo  krokowa 15 Step freq-15 30.00[Hz]

I/O-50 Przyspieszanie krokowe 1 Dec Time-1 20.0[s]

I/O-51 Hamowanie krokowe 1 Acc Time-1 20.0[s]

I/O-52 Przyspieszanie krokowe 2 Dec Time-2 30.0[s]

I/O-53 Hamowanie krokowe 2 Acc Time-2 30.0[s]

I/O-54 Przyspieszanie krokowe 3 Dec Time-3 40.0[s]

I/O-55 Hamowanie krokowe 3 Acc Time-3 40.0[s]

I/O-56 Przyspieszanie krokowe 4 Dec Time-4 50.0[s]

I/O-57 Hamowanie krokowe 4 Acc Time-4 50.0[s]

I/O-58 Przyspieszanie krokowe 5 Dec Time-5 40.0[s]

I/O-59 Hamowanie krokowe 5 Acc Time-5 40.0[s]

I/O-60 Przyspieszanie krokowe 6 Dec Time-6 30.0[s]

I/O-61 Hamowanie krokowe 6 Acc Time-6 30.0[s]

I/O-62 Przyspieszanie krokowe 7 Dec Time-7 20.0[s]

I/O-63 Hamowanie krokowe 7 Acc Time-7 20.0[s]

Frequency 0

Current 1

Voltage 2

DC link Vtg 3

Ext PID Out 4

I/O-71 Skalowanie wyj cia

analogowego S0

S0 Adjust 100[%] Tak

I/O-72 Wybór stanu wyj cia

analogowego S1

S1 Mode Voltage Tak

I/O-73 Skalowanie wyj cia

analogowego S1

S1 Adjust 100[%] Tak

Nastawa

fabryczna

Mo liwo

ustawiania

podczas

pracy

Tak

Tak

Tak

0 ÷ FU1-30[Hz]

0 ÷ FU1-30[Hz]

Kolejne cz stotliwo ci krokowe u ywane do pracy 

wielostopniowej falownika.

Nale y zdefiniowa  u ywany zacisk wej ciowy na prac

wielostopniow  (krokow )

Kolejne cz stotliwo ci krokowe u ywane do pracy 

wielostopniowej falownika.

Kod Parametr
Warto  nastawiana

Opis

0 ÷ 6000[s]

0 ÷ 6000[s]

Czasy przyspieszania i hamowania u ywane do pracy 

wielostopniowej falowniika. Parametry I/O-52 do 63 s

widoczne tylko, gdy wej cia wielofunkcyjne falownika s

nastawione na "XCELL-L" "XCELL-M" "XCELL-H"

0 ÷ 6000[s]

0 ÷ 6000[s]

0 ÷ 6000[s]

0 ÷ 6000[s]

0 ÷ 6000[s]

0 ÷ 6000[s]

0 ÷ 6000[s]

0 ÷ 6000[s]

0 ÷ 6000[s]

I/O-70 Wybór stanu wyj cia

analogowego S0

S0 Mode Frequency TakWybór parametru, która ma by  odwzorowywana na wyj ciu

analogowym FM  0..10V.  Do wyboru: cz stotliwo , pr d,

napi cie, napi cie DC szyny pr du sta ego lub sygna u z 

regulatora PID.

0 ÷ 6000[s]

0 ÷ 6000[s]

0 ÷ 6000[s]

10 ÷ 200[%] U ywane do doregulowania wyj cia analogowego, gdy 

u ywamy go jako wyj cia pomiarowego. 

 nastawy identyczne jak w par. I/O-70

10 ÷ 200[%] U ywane do doregulowania wyj cia analogowego, gdy 

u ywamy go jako wyj cia pomiarowego. 



Wy wietlacz

LCD LCD LED

I/O-74 Poziom detekcji 

cz stotliwo ci

FDT freq 30.00[Hz] Tak

I/O-75 Pasmo detekcji 

cz stotliwo ci

FDT band 10.00[Hz] Tak

NONE 0

FDT-1

1

FDT-2

2

FDT-3

3

FDT-4

4

FDT-5 5

OL

6

IOL

7

Stall

8

OV 9

LV 10

OH 11

Lost

command 12

Run 13

Stop 14

Steady 15

Nastawa

fabryczna

Mo liwo

ustawiania

podczas

pracy

Kod Parametr
Warto  nastawiana

Opis

0 ÷ FU1-30[Hz] Szeroko  pasma cz stotliwo ci wykrywanej, ustalonej w par. 

I/O-74

0 ÷ FU1-30[Hz] Nastawa cz stotliwo ci, po uzyskaniu której podawany jest 

sygna  na wyj cie wielofunkcyjne przy u yciu funkcji FDT

Zbyt wysokie napi cie szyny DC falownika - 760V DC

I/O-76 Okre lenie funkcji 

wielofunkcyjnego wyj cia

przeka nikowego A1-C1

Aux Mode 1

Zbyt niskie napi cie szyny DC falownika - 400VDC

Przegrzanie cieplne falownika

Zanik sygna u zadawania pr dko ci

Praca falownika

Zatrzymanie falownika

Osi gni cie cz stotliwo ci zadanej

NONEBrak funkcji

Zamkni cie przeka nika po osi gni ciu po owy pasma detekcji 

(I/O-75 /2) poni ej ka dej cz stotliwo ci krokowej. Otwarcie 

po przekroczeniu cz stotliwo ci krokowej.

Zamkni cie przeka nika po osi gni ciu po owy pasma detekcji 

(I/O-75/ 2) poni ej cz stotliwo ci I/O-74. Otwarcie po 

przekroczeniu tej cz stotliwo ci.

Zamkni cie przeka nika po osi gni ciu po owy pasma detekcji 

(I/O-75) poni ej cz stotliwo ci I/O-74. Otwarcie po 

przekroczeniu po owy pasma detekcji (I/O-75 /2) powy ej

cz stotliwo ci I/O-74
Zamkni cie przeka nika po osi gni ciu cz stotliwo ci I/O-74. 

Otwarcie po przekroczeniu po owy pasma detekcji (I/O-75 /2) 

poni ej cz stotliwo ci I/O-74.

Dzia anie odwrotne ni  w FDT 4

OL Przeci enie (przekroczenie

FU1-54 po czasie FU1-55)

IOL Przeci enie falownika
(zadzia anie przeka nika gdy przez 36sekund warto  pr du b dzie

wi ksza ni  150% znamionowego - po minucie falownik si  zatrzyma)

Utyk silnika
(przeka nik zadzia a po przekroczeniu warto ci par. FU1-60)

Tak



INV Line

16

COMM Line 17

Search 18

Ready 19

MMC 20

I/O-77 Okre lenie funkcji 

wielofunkcyjnego wyj cia

przeka nikowego A2-C2

Aux Mode 4 NONE Tak

I/O-78 Okre lenie funkcji 

wielofunkcyjnego wyj cia

przeka nikowego A3-C3

Aux Mode 4 NONE Tak

I/O-79 Okre lenie funkcji 

wielofunkcyjnego wyj cia

przeka nikowego A4-C4

Aux Mode 4 NONE Tak

Przekrocz.

liczby

autorestart.

Bit 3 1

Bit 2 0

Bit 1 0

Zaciski 3A-3C   Q3    Q2  Q1  AUX1  AUX1  AUX1

wej ciowe Bit7 Bit6   Bit5 Bit4   Bit3   Bit1  Bit0  

OFF 0   0       0   0       0 0 0

ON 1   1       1   1       1 1 1

I/O-82 Czas zw oki przy za czaniu

przeka nika b du

Relay On 0.0 [s] Nie

I/O-83 Czas zw oki przy 

wy czaniu przeka nika

b du

Relay Off 0.0 [s] Nie

PowerOnFan 0

Run Fan 1

Temper Fan 2

I/O-85 Poziom zabezpieczenia 

temperaturowego

falownika

Fan Temper 70 [°C] Tak

Tak0

0 ÷ 70 [°C] Warto  temperatury wewn trznej falownika, która powoduje

zadzia anie zabezpieczenia temperaturowego.  Opcja 

dost pna tylko dla falowników o mocy od 37kW i wy ej.

Wybór w jaki sposób na pracowa  wewn trzny wentylator 

ch odz cy falownik. Opcja dost pna tylko dla falowników o 

mocy od 37kW i wy ej.

Wentylator zawsze pracuje, gdy zasilany jest falownik

Wentylator pracuje gdy falownik pracuje (podany START)

Wentylator pracuje tylko, gdy zadzia a zabezpieczenie 

temperaturowe falownika nastawiane w par. I/O-85

I/O-84 Wybór pracy wentylatora 

ch odz cego falownik

Fan Mode

0 ÷ 9999[s] Czas opó nienia odpadania przeka nika b du w przypadku 

ust pienia awarii

Praca falownikowa przy mo liwo ci pracy poprzez stycznik 

obej ciowy.  Wykorzystywane 

gdy wej cia wielofunkcyjne ustawione s  na 8 (Exchange). Opcja 

mo liwa tylko przy pracy z dodatkowymi p ytkami rozszerze .

Praca poprzez stycznik liniowy (odwrotnie ni  INV line)

Relay modeUstawienie przeka nika

b du (3A-3B-3C)

I/O-80

nastawy takie same jak w par. I/O-75

nastawy takie same jak w par. I/O-75

nastawy takie same jak w par. I/O-75

Szukanie pr dko ci

Falownik gotowy do pracy

Wybrana funkcja sterowania wielosilnikowego MMC

1

0 ÷ 9999[s] Czas opó nienia za czania przeka nika b du w przypadku 

wyst pienia awarii

000 ÷ 111 (bitowo)

0

0

1

0

1

0

010 TakWyst pienie

zbyt niskiego 

napi cia

Wyst pienie awarii inne ni

obni enie napi cia

I/O-81 Status zacisków 

wyj ciowych

Out status 0000000 do  11111111 Parametr pokazuje aktualny status zacisków wyj ciowych falownika. 1 jest kresk

górn  , 0- doln  na wy wietlaczu LED. 

 AUX2

 Bit2

0



Wy wietlacz

LCD LCD LED

Speed 0

Percent 1

Bar 2

mBar 3

kPa 4

Pa 5

I/O-87 Wybór jednostki dla 

wej cia analogowego 

pr dowego I

I Unit Sel 0 - Speed Nie

I/O-88 Wybór jednostki dla 

wej cia impulsowego P

P Unit Sel 0 - Speed Nie

I/O-90 Numer falownika Inv. No 1 Tak

1200[bps] 0

2400[bps] 1

4800[bps] 2

9600[bps] 3

19200[bps] 4

None 0

Free run 1

Stop 2

I/O-93 Czas oczekiwania po 

utracie komunikacji

Time out 1.0[s] Tak

I/O-94 Czas odpowiedzi przy 

komunikacji

Delay Time 5[ms] Tak

Zaciski  P6    P5  P4    M8  M7    M6  M3    M2   M1

wej ciowe Bit10 Bit9 Bit8   Bit7 Bit6   Bit5 Bit2   Bit1  Bit0  

NO   0       0   0       0   0       0   0       0 0

NC   1       1   1       1   1       1   1       1 1

I/O-96 Czas reakcji na sygna

wej ciowy
In Check Time 1[ms] Tak

Opis
Nastawa

fabryczna

Mo liwo

ustawiania

podczas

pracy

000 ÷ 111 (bitowo) Tak010Ustawienie zabezpieczenia przed przegrzaniem si  silnika. 

Zale nie od zastosowania mo emy wybra  sta  temperatur

lub czujnik NTC/PTC

I/O-97 Wybór zabezpieczenia 

termicznego silnika

OH Trip sel

2 ÷ 1000[ms] Czas odpowiedzi falownika na sygna  komunikacji

I/O-95 Programowanie wej

cyfrowych falownika

In NO/NC set 0000000000 do 

11111111111

Wybór styków wej  cyfrowych. Mo emy zaprogramowa  czy styk na by  na sta e

normalnie otwarty NO czy zamkni ty NC. Zaciski P4-P6 s  przy zastosowaniu p ytki

rozszerze ; 1 jest kresk  górn  , 0- doln  na wy wietlaczu LED. 

  M5    M4

 Bit4   Bit3

TakPr dko  komunikacji

I/O-92 Wybór dzia ania po zaniku 

komunikacji

COM Lost 

command

None Tak

Pr dko  transmisji Baud rate

Wybór jak ma si  zachowa  falownik, po utracie komunkacji.
Aktywne gdy DRV-04 kub DRV-03 = "Int 485". Czas utraty sygna u

ustawiany jest w par. I/O-92. Mo liwy jest brak reakcji, wolny wybieg 

lub stop po rampie

NieV1 Unit SelWybór jednostki dla 

wej cia analogowego 

napi ciowego V1

I/O-86 Funkcja u ywana przy pracy ze sprz eniem zwotnym 

(regulatorem PID). Mo emy wybra  w jakiej jednostce 

pokazywana jest wielko  utrzymywana. Standardowo jest to 

pr dko c pokazywana w [Hz] lub [obr/min] (gdy DRV-16 = 

[Rpm]). Przy wyborze "1" wieloko  jest pokazywana w %, 

przy pozosta ych ustawieniach mo emy wybra  jednostki 

ci nienia

0 - Speed

Mo liwo  ustawienia takie same jak w par. I/O-86

Mo liwo  ustawienia takie same jak w par. I/O-86

1 ÷ 250 Numer falownika w sieci.                                      Ustawiane

dla pracy w sieci poprzez RS 485

I/O-91 9600bps

1 ÷ 1000[ms] Czas po jakim falownik reaguje na sygna  podany na cyfrowe 

wej cia wielofunkcyjne

   1       1

   0       0

0.1 ÷ 120[s] Czas oczekiwania przy zaniku komunikacji.  Po odczekaniu tego 

czasu, falownik dzia a wed ug nastawy z par. I/O-91

Kod Parametr
Warto  nastawiana



Czujnik

temperatury

NTC/PTC

Bit 3 1

Bit 2 0

Bit 1 0

I/O-98 Poziom zabezpieczenia 

temperaturowego silnika

MO Trip Temp 110 [°C] Tak

FU2-99 Kod powrotny Nie wy wie -tlane Nie dost pne PROG/ENT

lub

SHIFT/ES

1 Tak

Wy wietlacz

LCD LCD LED

APP-00 Id  do danego kodu Jump code (tylko 

w panelach LCD)

1 - 98 Nie

wy wie-

tlane

1 Nie

None 0 Nie

MMC 2

No 0

Yes 1

APP-03 Wzmocnienie F dla 

sprz enia zwrotnego PID

PID F-gain 0[%] Tak

No 0

Yes 1

Keypad-1 1

Keypad-2 2

V1 3

V1S 4

I 5

V1+I 6

Pulse 7

Int 485 8

Ext. PID 9

No

Nie

Wybór sygna u zadaj cego

dla regulatora PID

APP-05

NieWybór czy falownik ma pracowa  przy sprz eniu zwrotnym z 

sygna em referencyjnym (zadaj cym) czy nie

Wybór sygna u referencyjnego (zadaj cego) dla sterowania 

PID. Parametr aktywny, gdy APP-04="Yes"

Aux Ref Sel

NoneWybór aplikacji, w jakiej ma pracowa  falownik.
Mo emy wybra  prac  normaln  "None" lub aplikacj  sterowania 

wielosilnikowego (MMC). Zale nie od wyboru aplikacji niektóre 

parametry w grupie s  nieaktywne.

APP-04 Sygna  zadaj cego dla 

regulatora PID

Aux Ref mode

NoNastawa na 1 powoduje wybór pracy falownika ze 

sprz eniem zwrotnym. Regulacja stosowana do 

utrzymywania sta ej pr dko ci, temperatury, ci nienia itp.
Wybór rodzaju sygna u sprz enia w par. APP-06. a referencyjnego w 

par. APP-05

0 ÷ 999.9[%] Nastawa wzmocnienia dla regulatora PID, gdy wymagana jest 

szybka reakcja na sygna  zadaj cy.

APP-01 Wybór aplikacji App Mode

APP-02 Wybór pracy z regulatorem 

PID

Proc PI mode

GRUPA APLIKACJI (APP)

Kod Parametr

Warto  nastawiana

Opis
Nastawa

fabryczna

0 ÷ 255 [°C] Warto  temperatury silnika, która powoduje zadzia anie

zabezpieczenia temperaturowego.  Aktywne gdy w par. I/O-

97 ustalimy Bit 1 na "1"

0

0 1

1

Kod u ywany do opuszczenia grupy wej /wyj  I/O. Tylko w 

wy wietlaczach LED (7 segmentowych)

Mo liwo

ustawiania

podczas

pracy

Nie wykorzystane Przekroczenie 

temp. Z par. 

I/O-98

0 0

Przechodzenie bezpo rednio do danego numeru kodu 

w grupie aplikacji APP



Wy wietlacz

LCD LCD LED

I 0

V1 1

Pulse 2

APP-07 Wzmocnienie P dla 

sprz enia zwrotnego PID

PID P-gain 1.0[%] Tak

APP-08 Wzmocnienie I dla 

sprz enia zwrotnego PID

PID I-gain 10[s] Tak

APP-09 Wzmocnienie D dla 

sprz enia zwrotnego PID

PID D-gain 0.0[ms] Tak

APP-10 Górna granica 

cz stotliow ci dla 

regulatora PID

PID limit-H 60[Hz] Tak

APP-11 Dolna granica 

cz stotliow ci dla 

regulatora PID

PID limit-L 0.5[Hz] Tak

APP-12 Skala regulatora PID PID Out scale 100[%] No

No 0

Yes 1

APP-20 Drugi silnik                  

Czas przyspieszania

2nd Acc time 5.0[s] Tak

APP-21 Drugi silnik                 

Czas hamowania

2nd Dec time 10.0[s] Tak

APP-22 Drugi silnik               

Cz stotliwo bazowa

2nd Basefreq 60.00[s] Nie

Linear 0

Square 1

User V/f 2

APP-24 Drugi silnik               

Forsowanie momentu do 

przodu

2nd F-boost 5[%] Nie

APP-25 Drugi silnik               

Forsowanie momentu do 

ty u

2nd R-boost 5[%] Nie

APP-26 Drugi silnik               

Poziom ochrony przed 

utykiem

2nd stall 150[%] Nie

APP-27 Drugi silnik               

Poziom elektroniczego 

zabezpieczenia

termicznego dla 1 minuty

2nd ETH 1min 150[%] Tak

Parametr
Warto  nastawiana

Opis

Linear Nie

Zestaw parametrów dla drugiego silnika.
Parametr jest aktywny gdy który  z zacisków wielofunkcyjnych P jest 

ustawiony na prze czenie na drugi silnik  (I/O-20 ÷ 28 = 2nd function)

0 ÷15[%]

0 ÷15[%]

30 ÷150[%]

FU2-89 ÷200[%]

No NoUstawienie parametru na 1 powoduje, e wyj cie regulatora 

PID jest odwrócone.

APP-23 Drugi silnik               

Charakterystyka U/f

2nd V/f

0 ÷6000[s]

0 ÷6000[s]

30 ÷ FU1-20[Hz]

0.1 ÷ 999.9[%] Parametr zmienia skal  dzia ania regulatora PID.

APP-15 Odwrócenie dzi ania

regulatora PID

PID Out Inv

0 ÷ FU1-30[Hz]

FU1-32 ÷ APP-10[Hz]

Parametr ogranicza górn  warto  cz stotliwo ci wyj ciowej

dla sterowania PID

Parametr ogranicza doln  warto  cz stotliwo ci wyj ciowej

dla sterowania PID

I NieSygna  sprz enia zwrotnego mo e pochodzi  z czujników, 

regulatorów itp. Mo e

to by  sygna  pr dowy I (4..20mA), napi ciowy V1 (0..10V) lub sygna

impulsowy "Pulse"

Nastawa

fabryczna

Mo liwo

ustawiania

podczas

pracy

0 ÷ 32[s]

0 ÷100[ms]

Nastawy wzmocnie  dla regulatora PID przy sterowaniu 

poprzez sprz enie zwrotne

0 ÷ 999.9[%]

APP-06 Wybór sygna u sprz enia

zwrotnego dla regulatora 

PID

PID F/B

Kod



APP-28 Drugi silnik               

Poziom elektroniczego 

zabezpieczenia

termicznego dla pracy 

ci g ej

2nd ETH cont 100[%] Tak

APP-29 Drugi silnik                 Pr d

znamionowy silnika

2nd R-curr Nie

APP-40 Ilo  silników aktualnie 

pracuj cych w aplikacji 

wielosilnikowej (MMC)

Aux Mot Run  -  -  -  - 

APP-41 Numer pierwszego silnika 

bezpo redniego (MMC)

Starting Aux 1 Tak

APP-42 Czas pracy silników (MMC) Auto OpTime  -  -  -  - 

APP-43 Liczba pod czonych

silników dodatkowych 

(MMC)

Nbr Aux's 4 Tak

APP-44 Cz stotliwo  za czenia

silnika pomocniczego 1

Start freq 1 49.99[Hz Tak

APP-45 Cz stotliwo  za czenia

silnika pomocniczego 2

Start freq 2 49.99[Hz Tak

APP-46 Cz stotliwo  za czenia

silnika pomocniczego 3

Start freq 3 49.99[Hz Tak

APP-47 Cz stotliwo  za czenia

silnika pomocniczego 4

Start freq 4 49.99[Hz Tak

APP-48 Cz stotliwo  za czenia

silnika pomocniczego 5

Start freq 5 49.99[Hz Tak

APP-49 Cz stotliwo  za czenia

silnika pomocniczego 6

Start freq 6 49.99[Hz Tak

APP-50 Cz stotliwo  za czenia

silnika pomocniczego 7

Start freq 7 49.99[Hz Tak

APP-51 Cz stotliwo  za czenia

silnika pomocniczego 1

Stop freq 1 49.99[Hz Tak

APP-52 Cz stotliwo  za czenia

silnika pomocniczego 2

Stop freq 2 49.99[Hz Tak

APP-53 Cz stotliwo  za czenia

silnika pomocniczego 3

Stop freq 3 49.99[Hz Tak

APP-54 Cz stotliwo  za czenia

silnika pomocniczego 4

Stop freq 4 49.99[Hz Tak

APP-55 Cz stotliwo  za czenia

silnika pomocniczego 5

Stop freq 5 49.99[Hz Tak

APP-56 Cz stotliwo  za czenia

silnika pomocniczego 6

Stopt freq 6 49.99[Hz Tak

APP-57 Cz stotliwo  za czenia

silnika pomocniczego 7

Stop freq 7 49.99[Hz Tak

0 ÷ FU1-30[Hz] Parametry okre laj ce cz stotliwo ci po przekroczeniu 

których za czaj  si  silniki dodatkowe w kolejno ci AUX 1,

AUX2,  AUX3 i  AUX4 ... po czasie nastawionym w parametrze 

APP-59

0 ÷ FU1-30[Hz]

0 ÷ FU1-30[Hz]

0 ÷ FU1-30[Hz]

0 ÷ FU1-30[Hz]

0 ÷ FU1-30[Hz]

0 ÷ FU1-30[Hz]

0 ÷ FU1-30[Hz]

0 ÷ FU1-30[Hz]

0 ÷ FU1-30[Hz]

Parametry okre laj ce cz stotliwo ci po przekroczeniu 

których za czaj  si  silniki dodatkowe w kolejno ci AUX 1,

AUX2,  AUX3 i  AUX4 ... po czasie nastawionym w parametrze 

APP-58
0 ÷ FU1-30[Hz]

0 ÷ FU1-30[Hz]

0 ÷ 7 Okre lenie liczby silników które b d  pracowa y w aplikacji 

wielosilnikowej

0 ÷ FU1-30[Hz]

0 ÷ FU1-30[Hz]

1 ÷ 4

Parametr pokazuj cy ile silników pomocniczych, zasilanych 

bezpo rednio pracuje aktualnie w aplikacji wielosilnikowej 

MMC
Parametrem wybieramy numer silnika dodatkowego 

za czanego bezpo rednio, który za czany jest jako 

pierwszy.

Parametr pokazuje czas pracy od momentu startu pierwszego 

silnika pomocniczego

50 ÷ FU2-88[%]

1 ÷ 200[A]



Wy wietlacz

LCD LCD LED

APP-58 Opó nienie za czania

silników dodatkowych 

(MMC)

Aux start DT 5.0[s] Tak

APP-59 Opó nienie wy czania

silników dodatkowych 

(MMC)

Aux stop DT 5.0[s] Tak

APP-60 Czas przyspieszania przy 

regulacji PID

Pid Acc Time 2.0[s] Tak

APP-61 Czas hamowania przy 

regulacji PID

Pid Dec Time 2.0[s] Tak

No 0

Yes 1

APP-63 Czas u pienia falownika 

(MMC)

Sleep Delay 60.0[s] Tak

APP-64 Cz stotliwo c u pienia

(MMC)

Sleep Freq 0.0Hz] Tak

APP-65 Poziom pobudzenia 

falownika (MMC)

WakeUp Level 35[%] Tak

APP-66 Wybór rotacji za czania

silników (MMC)

AutoCh_Mode 1 Tak

APP-67 Czas pracy silnika, po 

którym nast puje rotacja 

za czania silników (MMC)

AutoEx-intv  72:00 Tak

APP-68 Poziom cz stotliwo ci od 

którego liczony jest czas 

prze czania silników 

(MMC)

AutoEx-level 20[Hz] Tak

Kod Parametr
Warto  nastawiana

Opis
Nastawa

fabryczna

Mo liwo

ustawiania

podczas

pracy

00:00 ÷ 99:99

FU1-32 ÷ FU1-30[Hz]

Czas, po którym falownik pozwala na rotacj  silników. 
Odliczanie czasu rozpoczyna si  w momencie gdy poziom cz stotliwo ci

b dzie mniejszy ni  nastawa parametru APP-68

Poziom cz stotliwo ci, poni ej którego rozpoczyna si

odliczanie czasu APP-67. Kolejno

za czania silników b dzie zmieniona w momencie kiedy b dzie

pracowa  tylko silnik g ówny. Je eli nastawa b dzie równa 0% to 

prze czanie b dzie po zatrzymaniu silnika g ównego i odliczeniu czasu 

APP-67.

0 ÷ FU1-30[Hz]

0 ÷ 100[%]

Cz stotliwo  poni ej której falownik zatrzymuje silnik 

g ówny.

Procentowa warto  cz stotliwo  zadanej, która powoduje 

ponowne za czenie silnika g ównego.
Oznacza to e wielko  mierzona obni y a si  za bardzo. 

0 ÷ 2 Parametr dzi ki któremu mo emy równomiernie wykorzysta

silniki pracuj ce w aplikacji wielosilnikowej. Nastawa 0 - funkcja 

nie u ywana (kolejno  za czania silników: G ówny->AUX1->AUX2-

>AUX3->AUX). Nastawa 1- jako pierwszy zawsze za cza si  silnik 

g ówny, natomiast rotacja jest na silnikach pozosta ych (G ówny->AUX2-

>AUX3->AUX->AUX1), natomiast nastawa 2 - silnik g ówny równie

uczestniczy w kolejnych prze czeniach.

No No

0.0 ÷ 999.9[s] Jest to czas, który odmierzany jest od momentu obni enia

cz stotliwo ci poni ej nastawionej w APP-24. Po przekroczeniu 

tego czasu falownik zatrzymuje silnik g ówny. Parametry APP-23 do 25 

u ywane s  przy pracy z niskim ci nieniem lub przep ywem.

APP-62 Wybór pracy z bypassem 

falownika

Regul Bypass Wybór pracy z bypassem falownika poprzez 

0.0 ÷ 600.0[s]

0.0 ÷ 600.0[s]

Parametry okre laj ce czasy przyspieszania i hamowania dla 

falownika w momencie zwi kszania lub zmniejszania silników 

dodatkowych.

0.0 ÷ 999.9[s]

0.0 ÷ 999.9[s]

Okre lenie opó nienia czasowego przy za czaniu silników 

dodatkowych, kiedy przekroczona zostaje odpowiednia 

cz stotliwo  z parametrów APP-44 do 50

Okre lenie opó nienia czasowego przy wy czaniu silników 

dodatkowych, kiedy cz stotliwo  obni y si  odpowiednio do 

parametrów APP51 do 57



Wy wietlacz

LCD LCD LED

No 0

Yes 1

APP-71 Ró nica ci nienia przy 

za czaniu silników 

dodatkowych (MMC)

Actual Pr Diff 2[%] Tak

APP-74 Funkcja PrePID. 

Czestotliwo  pracy przed 

uruchomieniem regulatora 

PID

PrePID freq 0[Hz] Tak

APP-75 Funkcja PrePID. Poziom 

w czenia regulatora PID

PrePID exit 0[%] Tak

APP-76 Funkcja PrePID. Czas pracy 

funkcji PrePID

PrePID dly 600 Tak

No 0

Yes 1

I 0

V1 1

Pulse 2

Keypad 3

APP-82 Poziom regulatora ExtPID Ext Ref Perc 100[%] Nie

I 0

V1 1

Pulse 2

APP-85 Wzmocnienie P dla 

sprz enia zwrotnego 

ExtPID

ExtPID Pgain 1.0[%] Tak

APP-86 Wzmocnienie I dla 

sprz enia zwrotnego 

ExtPID

ExtPID Itime 10[s] Tak

APP-87 Wzmocnienie D dla 

sprz enia zwrotnego 

ExtPID

ExtPID Dtime 0.0[ms] Tak

APP-88 Górna granica 

cz stotliow ci dla 

regulatora ExtPID

ExtPID lmt-H 100[%] Tak

Mo liwo

ustawiania

podczas

pracy

No Tak

Nastawa

fabryczna

Nastawa ró nicy ci nienia, które mo e wyst pi  przy 

za czaniu poszczególnych silnikach dodatkowych

APP-69 Za czanie silników 

dodatkowych poprzez 

wej cia falownika (MMC)

Inter-lock

0 ÷ FU1-30[Hz] Funkcja PrePID jest u ywana dla agodniejszej regulacji 

przep ywu, ci nienia itp. Przed osi gni ciem poziomu 

nastawionego w par. APP-75 falownik pracuje z okre lon

cz stotliwo ci  i za cza si  praca z sygna em sprz enia

zwrotnego dopiero po przekroczeniu tego poziomu

Warto  nastawiana
Opis

Parametr pozwalaj cy na wykorzystanie wej  M1-M4 

falownika do za czania silników dodatkowych 

AUX1,AUX2,AUX3,AUX.  Nastawa 

tego parametru na "Yes" spowoduje automatyczne ustawienie wej  M1 

do M4 na "Interlock1" do "Interlock4"
0 ÷ 100[%]

0.0 ÷ 999 Czas dzia ania funkcji PrePID. Je eli czas ten minie a 

regulacja  PID nie za czy si  to za czy si  automatycznie. 

0 ÷ 100[%] Poziom od którego za cza si  regulator PID a wy cza

funkcja PrePID. Poziom ten jest odniesiony do sygna u

sprz enia zwrotnego.

Kod Parametr

Nie

APP-80 Sygna u zadaj cego dla 

regulatora ExtPID

Ext PI mode Wybór czy falownik ma pracowa  przy sprz eniu zwrotnym z 

sygna em referencyjnym (zadaj cym) czy nie

APP-81 Wybór sygna u zadaj cego

dla regulatora ExtPID

Ext Ref Sel Wybór sygna u referencyjnego (zadaj cego) dla sterowania 

PID. Parametr aktywny, gdy APP-80="Yes"

0 ÷ 32[s]

0 ÷100[ms]

APP-83 Wybór sygna u sprz enia

zwrotnego dla regulatora 

ExtPID

Ext Fbk Sel

0 ÷ 100[%] Poziom ustawienia regulatora ExtPID

0 ÷100[%] Parametr ogranicza górn  warto  cz stotliwo ci wyj ciowej

dla sterowania PID

0 ÷ 999.9[%] Nastawy wzmocnie  dla regulatora ExtPID przy sterowaniu 

poprzez sprz enie zwrotne

I NieSygna  sprz enia zwrotnego mo e pochodzi  z czujników, 

regulatorów itp. Mo e

to by  sygna  pr dowy I (4..20mA), napi ciowy V1 (0..10V) lub sygna

impulsowy "Pulse"

No Nie

Keypad



Wy wietlacz

LCD LCD LED

APP-89 Dolna granica 

cz stotliow ci dla 

regulatora ExtPID

ExtPID lmt-L 0[%] Tak

APP-90 Skala regulatora ExtPID ExtPID Scale 100[%] No

APP-91 Wzmocnienie F dla 

sprz enia zwrotnego 

ExtPID

ExtPID F-gain 0[%] Tak

No 0

Yes 1

APP-99 Kod powrotny Nie wy wie -tlane Nie dost pne
PROG/E

NT lub 

SHIFT/E

SC

1 Tak

Kod Parametr
Warto  nastawiana

Opis
Nastawa

fabryczna

Mo liwo

ustawiania

podczas

pracy

0 ÷ 100[%] Parametr zmienia skal  dzia ania regulatora PID.

0 ÷ 30[%] Parametr ogranicza doln  warto  cz stotliwo ci wyj ciowej

dla sterowania PID

0 ÷ 999.9[%] Nastawa wzmocnienia dla regulatora PID, gdy wymagana jest 

szybka reakcja na sygna  zadaj cy.

APP-92 Odwrócenie dzi ania

regulatora ExtPID

Ext OutInv Ustawienie parametru na 1 powoduje, e wyj cie regulatora 

PID jest odwrócone.

No No

Kod u ywany do opuszczenia grupy wej /wyj  I/O. Tylko w 

wy wietlaczach LED (7 segmentowych)
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10. Awarie i b dy falownika

Historia b dów i awarii falownika jest zapisywana w parametrach FU2-01 do FU2-05.

Widok na 
wy wietlaczu LCD 

Opis

Over Current 1 
Wy czenie spowodowane przekroczeniem pr du na wyj ciu falownika ponad 
200% warto ci znamionowej.  

Ground Fault Wy czenie spowodowane zadzia aniem zabezpieczenia doziemnego.   

Over Voltage 

Wy czenie spowodowane pojawieniem si  zbyt wysokiego napi cia na szynie 
pr du sta ego. Zwykle zdarza si  to przy zbyt szybkim hamowaniem i brakiem 
mo liwo ci wyt umienia energii w falowniku. Nale y wyd u y  czas hamowania lub 
zastosowa  rezystor hamuj cy

Over Load 
Wy czenie spowodowane przekroczeniem pr du na wyj ciu falownika ponad 
120% warto ci znamionowej przez czas d u szy ni  nastawiony 

Over Heat 
Wy czenie spowodowane przegrzaniem si  falownika, w wyniku uszkodzenia 
wentylatorów ch odz cych, b d  zbyt wysok  temperatur  otoczenia 

E-Thermal
Zadzia anie zabezpieczenia termicznego falownika spowodowane przegrzaniem
si  silnika.  

Ext-Trip
Wy czenie spowodowane pojawieniem si  sygna u awarii zewn trznej Ext-A na 
wej ciu wielofunkcyjnym (styk NO)  

Low Voltage Wy czenie spowodowane zbyt niskim napi ciem na szynie pr du sta ego

Over Current 2 Wy czenie falownika spowodowane zwarciem na wyj ciu.  

Phase Open Wy czenie spowodowane brakiem jednej fazy na wyj ciu falownika (U,V,W) 

BX
Zadzia anie zacisku awaryjnego BX.  Zdj cie tego sygna u mo e spowodowa
start falownika je eli ci gle podany jest sygna  startu FX lub RX. 

Option (**) 
Wewn trzny b d oprogramowania falownika 

HW-Diag

Wy czenie mo e by  spowodowane brakiem lub minimalnym obci eniem.
Nale y zmieni  parametr FU2-57 na „No” 
B ad mo e tez si  pokaza  gdy wy czenie falownika spowodowane jest  awari
obwodu steruj cego falownika. 

COM Error 
CPU Error 

B d komunikacji mi dzy falownikiem a klawiatur

LOP
LOR
LOV
LOI
LOX

Zale nie od nastawy parametru I/O-48 (Wybór dzia ania po zaniku cyfrowego
sygna u zadawania pr dko ci) mo emy wyró ni  nast puj ce awarie: 
LOP: Zanik sygna u zadaj cego cz stotliwo  po nastawionym czasie 
LOR: Zanik sygna u zadaj cego cz stotliwo  (b d komunikacji) 
LOV: Zanik sygna u analogowego napi ciowego zadaj cego cz stotliwo .
LOI: Zanik sygna u analogowego pr dowego zadaj cego cz stotliwo
LOX: Zanik sygna u analogowego zadaj cego cz stotliwo  ( przy u yciu
dodatkowej p ytki Sub 

Inv. OLT 
Wy czenie spowodowane przekroczeniem pr du na wyj ciu falownika ponad 
nastawiony poziom warto ci znamionowej (150% przez 1min, 200% for 0.5 s)  

NTC open Zadzia anie czujnika termicznego NC do detekcji temperatury. 
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11. Urz dzenia zewn trzne do falowników LG serii iP5A

Falownik Moc

Filtr
wej ciowy

klasy A 

Filtr
wej ciowy

klasy B 

Filtr
wej ciowy  
footprint

D awik
wej ciowy

Filtr
wyj ciowy

du/dt

Filtr
wyj ciowy

sinusoidalny
D awik

silnikowy

SV055iP5A-4 5,5kW FEE 3016 FLD 3016 FFP5-T020-(x) CNW 903/16 FSC 3016 FLC 016A CNW 854/16 

SV075iP5A-4 7,5kW FEE 3016 FLD 3016 FFP5-T031-(x) CNW 903/16 FSC 3025 FLC 025A CNW 854/24 

SV110iP5A-4 11kW FEE 3025 FLD 3030 FFP5-T050-(x) CNW 903/25 FSC 3036 FLC 025A CNW 854/30 

SV150iP5A-4 15kW FEE 3036 FLD 3030 FFP5-T060-(x) CNW 903/36 FSC 3036 FLC 048A CNW 854/37 

SV185iP5A-4 18,5kW FEE 3036 FLD 3042 FFP5-T060-(x) CNW 903/36 FSC 3064 FLC 048A CNW 854/48 

SV220iP5A-4 22kW FEE 3050 FLD 3055 FFP5-T070-(x) CNW 903/50 FSC 3064 FLC 048A CNW 854/60 

SV300iP5A-4 30kW FEE 3080 FLD 3055 FFP5-T070-(x) CNW 903/70 FSC 3085 FLC 080A CNW 854/75 

SV370iP5A-4 37kW FEE 3080 FLD 3075 - CNW 903/90 FSC 3100 FLC 080A CNW 854/90 

SV450iP5A-4 45kW FEE 3120 FLD 3100 - 
CNW

903/110 FSC 3100 FLC 115A CNW 854/115 

SV550iP5A-4 55kW FEE 3120 FLD 3130 - 
CNW

903/125 - FLC 115A  CNW 854/115 

SV750iP5A-4 75kW FEE 3150 FLD 3180 - 
CNW

903/160  -  FLC 150A   CNW 854/180 

SV900iP5A-4 110kW FEP 3180 FEP 3180 - - - - - 

SV1100iP5A-4 132kW FEP 3250 FEP 3250 - - - - - 

SV1320iP5A-4 160kW FEP 3320 FEP 3320 - - - - - 

SV1600iP5A-4 220kW FEP 3400 FEP 3400 - - - - - 

SV2200iP5A-4 280kW FEP 3600 FEP 3600 - - - - - 

Falownik Moc
Zabezpieczenie

falownika
Modu

hamuj cy
Rezystor 
hamuj cy

SV055iP5A-4 5,5kW 3P B20A - 85 , 1000W 

SV075iP5A-4 7,5kW 3P B32A - 60 , 1200W 

SV110iP5A-4 11kW 3P B32A SV150DBU-4 40 , 2000W 

SV150iP5A-4 15kW 3P B40A SV150DBU-4 30 , 2400W 

SV185iP5A-4 18,5kW 3P B63A SV220DBU-4 20 , 3600W 

SV220iP5A-4 22kW 80A SV220DBU-4 20 , 3600W 

SV300iP5A-4 30kW 100A SV370DBU-4 16.9 , 6400W 

SV370iP5A-4 37kW 125A SV370DBU-4 16.9 , 6400W 

SV450iP5A-4 45kW 150A SV550DBU-4 11.4 , 9600W 

SV550iP5A-4 55kW 180A SV550DBU-4 11.4 , 9600W 

SV750iP5A-4 75kW 250A SV750DBU-4 8.4 , 12900W 

SV900iP5A-4 90kW 250A 2xSV550DBU-4  

SV1100iP5A-4 110kW 250A 2xSV550DBU-4  

SV1320iP5A-4 132kW 400A 2xSV750DBU-4  

SV1600iP5A-4 160kW 400A 2xSV750DBU-4  

SV2200iP5A-4 220kW 600A 3xSV750DBU-4  

SV2800iP5A-4 280kW 800A   
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12. Wymiary urz dze

Wymiary falowników

5,5kW 7,5 ÷ 30kW

Model W1 W2 H1 H2 D1
5,5kW  (SV055iP5A-4)  150 130 284 269 156.5 
7,5kW   (SV075iP5A-4) 
11kW   (SV110iP5A-4) 

200 180 284 269 182 

15kW   (SV150iP5A-4) 
18,5kW  (SV185iP5A-4) 

250 230 385 370 201 

22kW   (SV220iP5A-4) 
30kW   (SV300iP5A-4) 

304 284 460 445 234 
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37 ÷ 55kW 75 ÷ 90kW 

      

   

Model W1 W2 H1 H2 D1
37kW   (SV370iP5A-4) 
45kW   (SV450iP5A-4) 

300 190 534 515 265,6 

55kW   (SV550iP5A-4) 300 190 534 515 292,2 
75kW   (SV750iP5A-4) 
90kW   (SV900iP5A-4) 

370 220 610 586,5 337,6 

110kW   (SV1100iP5A-4) 
132kW   (SV1320iP5A-4) 

510 391 769 744 423 

160kW   (SV1600iP5A-4) 510 391 844 820 423 
220kW   (SV2200iP5A-4) 
280kW   (SV2800iP5A-4) 690 581 1063 1028 450 
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Wymiary paneli steruj cych

Wymiary paneli LCD i LED s  identyczne 

Wymiary modu ów hamujacych

SV150DBU-4, SV220DBU-4 


